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Bitte lesen Sie diese Bedienungsanleitung vor dem Gebrauch des Produkts

sorgfaltig durch und bewahren Sie sie an einem sicheren Ort auf.
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Kurze EinfUhrung

Der M4 ist ein innovatives Gerdt, das Menschen mit
Mobilitatseinschrénkungen eine intelligentere und komfortablere
Art des Bewegens ermoglicht. Verglichen mit herkdmmlichen
ElektrorollstUhlen bietet der M4 die Moglichkeit, die Sitzhéhe zu
erhdhen, den Sitz zu verstellen und viele weitere praktische
Funktionen.

Die Sitzhohenverstellung des M4-Roboters ermdglicht es dem
Benutzer, die Sitzhdhe individuell an seine BedUrfnisse anzupassen.
Dadurch kann der Rollstuhl flexibel auf verschiedene
Einsatzbereiche und Anforderungen abgestimmt werden.

Mit der Sitzverstell-Funktion kann der Benutzer den Sitzwinkel und die
Sitzpositions-Hohe, individuell einstellen. So wird Fahrkomfort und
UnterstUtzung gewdhrleistet.

Der M4-Roboter verkorpert die Forschungserfolge und den
Innovationsgeist unseres Unternehmens. Er wurde entwickelt, um
Menschen mit eingeschréankter Mobilitat ein unabhdngigeres und
komfortableres Reiseerlebnis zu bieten. Der M4 unterstutzt bei
Kurzstreckenfahrten und der Fortbewegung in InnenrGumen — sei es
bei Einschrédnkungen durch leichte Erkrankungen, altersbedingte
Einflusse oder andere Mobilité&tshindernisse.



1 1 Symbole und Gebrauchsanweisung

1.1 WARNUNG — betrifft die personliche Sicherheit

AHINWEIS —— kann zu leichten Verletzungen oder
Rollstuhlsch&dden fUhren

AHINWEIS ——Dieses Produkt ist nicht fUr sehbehinderte
Menschen geeignet

1.2 Hinweis vor dem Gebrauch

Dieses Gerdt darf nicht zusammen mit anderen elekironischen
Gerdten verwendet werden. Dies kann zu Fehlfunktionen fOhren.
Sollte eine solche Verwendung erforderlich sein, mUssen sowohl
dieses Gerat als auch die anderen Gerdte im Hinblick auf deren
FunktionstUchtigkeit Uberwacht werden.

Der M4-Roboter verfigt Uber zahlreiche Funktionen, die
voraussetzen, dass der Benutzer Uber normale kognitive Fahigkeiten
verfugt.

Vor der Nutzung sollte der Benutzer diese Anleitung sorgfaltig
lesen. Altere Menschen sollten den M4-Roboter idealerweise
gemeinsam mit Familienangehdodrigen kennenlernen, um die
Funktionen richtig zu verstehen und sicher anwenden zu kénnen. Ein
Warnhinweis, dass der M4 Roboter erst dann benutzt werden sollte,
nachdem der Benutzer eine Schulung erhalten hat und nachdem
die spezifischen Anpassungen fur den Benutzer vorgenommen
wurden und als sicher bestatigt wurden. FOr Menschen mit geistiger
Behinderung ist der M4 Roboter nicht geeignet.
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1.3 Anweisungssymbole

Aufpassen, nicht einklemmen
lassen

AL

Vorsicht vor
elekiromagnetischer Strahlung

Motor-Bremsen entriegeln und
verriegeln
(siehe Details 3.10 Mechanische

Bremse )

Es ist verboten, Waren zu
fransportieren




2 Uber die Gerdate

2.1 Iweckbestimmung

Der M4 Roboter ist elekirisch betriebener Rollstuhl for
medizinische Anwendung oder fUr Familien sowie fir Menschen mit
Mobilitatseinschrénkungen.

2.2 Vorgesehener Benutzerkreis

Der M4 Roboter wurde fur gehbehinderte und gehunfahige
Erwachsene und Jugendliche konzipiert, die von ihrer Sehfahigkeit
und ihrer kérperlichen und geistigen Verfassung her in der Lage
sind, ein Elekirofahrzeug zu steuern.

2.3 Indikationen

Der Einsatz dieses Elektrorollstuhls wird bei folgenden
Indikationen empfohlen:

* Gehunfdhigkeit bzw. stark eingeschrénkte Gehfahigkeit im
Rahmen des Grundbedurfnisses, sich in der eigenen Wohnung
ZU bewegen.

* Das BedUrfnis, die Wohnung zu verlassen, um bei einem
kurzen Spaziergang an die frische Luft zu kommen oder um die
Ublicherweise im ndheren Umfeld der Wohnung gelegenen
Ortlichkeiten zu erreichen, an denen Alltagsgeschéfte zu
erledigen sind.

Eine Versorgung mit ElekirorollstUhlen fUr den Innen- und
AuBenbereich ist dann angezeigt, wenn die Benutzung
handgetriebener RollstUhle aufgrund der Behinderung nicht mehr
maoglich ist, die sachgerechte Bedienung eines elekiromotorischen
Anftriebs aber noch méglich ist.
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2.4 Kontraindikationen

Es sind keine Kontraindikationen bekannt.

2.5 Packliste

M4/M4U Roboter

Batterie

Gebrauchsanweisung / zum
Downloaden.

Ladegerat

FernbedienungsschlUssel

Sechskant-Schlussel

Sicherheitsgurt

Anleitung zum Sicherheitsgurt

2.6 Optionales Zubehor

5
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-

Halterung fur Das M4U/M 4
Mobiltelefone RUckenlehnenteil

Umhdange-
Tasche

BelUftungskissen

Aufblasbar
es- Kissen

AWARNUNG — Die Verwendung von Zubehor, Teilen und
Elektronik, die nicht vom Hersteller dieses Gerdts angegeben oder
geliefert wurden, kann die elektfromagnetische Stéraussendung

erhdhen, die elekfromagnetische Storfestigkeit dieses Gerats

herabsetzen oder zu einem nicht bestimmungsgemdaBen Betrieb

fOhren.




2.7 Produktaufbau

: RUckenlehne

: Joystick-Steuerung

: Hinterrad

: Vorderrad MECANUM

. Armlehne

: Polster

: BeinstUtze

: FuBplattform

: KopfstUtze

10: Hinterer SchiebebUgel
11: Batterie

12: Anti-Kipp-Rad-Paar
13: Vorderer Schiebebugel

NV OO NONUOT NN OWN —



2.8 Produkiparameter

Qualifizierung

Modell M4 M4U Hohe
RUckenlehne
Standardformat Héhe: 930 mm Hhe: 1266 mm
Breite: 580 mm Breite: 580 mm
L&dnge: 1035 mm L&dnge: 1035 mm
Zusammengekla Hoéhe: 570 mm Hohe: 570 mm
ppt Breite: 580 mm Breite: 580 mm
L&dnge: 1040 mm L&dnge: 1040 mm
GesangewichT 54.2kg 55kg
GroBe der

Pedaleinheit
(Einheit: mm)

410*580*305

410*580*305

Gewicht der
Pedaleinheit

11kg

11kg

GroBe der
Sitzteile (Einheit:
mm)

740*570*320

826*570*340

Gewicht der
Sitzbauteile

15.2kg

16kg

GréBe der
Fahrgestelloautei
le (Einheit: mm)

745*580*350

745*580*350

Gewicht der
Komponenten
des Fahrgestells

25kg

25kg

GroBe der
Batterieeinheit
(Einheit: mm)

245*130*130

245*130*130

Gewicht des
Batteriemoduls

3kg

3kg

Zul. Nutzergew.

115kg

115kg




Hbchstgeschwin

digkeit 6Km /h 6Km / h
Lebensdoger der 15km 15km

Baftterie
Sitzbreite/

Sitztiefe 44cm/42cm 44cm/42cm
Sitzhdhe 55,5cm-73cm 55,5cm-73cm
Sitzwinkel 16 —25° 16 —25°

RUckenwinkel 90° 90°

Form der Faltung

Maschinell klappbar
(Sitzkissen muss
entfernt werden)

Maschinell klappbar
(Sitzkissen muss entfernt
werden)

ReifengroBe

25,4 cm |10 Inch

25,4cm | 10Inch

Maximale Hohe
des Hindernisses
vorwarts

5cm

5cm

Maximale Hohe
des Hindernisses
ruckwarts

4cm

4cm

Maximaler
Steigungswinkel
bei voller Last

10°

10°

Minimaler
Wenderadius

820mm

820mm

Batterie-Typ

Lithium-lonen

Lithium-lonen

Batterie- 25.55V 15.6An
Parameter Nennspannung Nenr355|o.505n¥13g53255v,
AD 25,55V, . Abschaltspannung:
schaltspannung: 19 25V
19.25V
Eingang: Eingang:
LadeparamEIer | 100-240VAC,50/60Hz, | 100-240VAC,50/60Hz,
adegerat 2.5A Max; 2.5A Max;
Ausgang des Ausgang des
Ladegerdts: Ladegerdts:

29,4V ,4,0A117,6W

29,4V ,4,0A117,6W
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Batterie 0°C bis + 35°C / + 5°C | 0°C bis + 35°C / + 5°C
Lagerung bis + 40°C bis + 40°C
Gerduschpegel <70dB <70dB
Etikett mit Siehe das Typenschild | Siehe das Typenschild
Seriennummer am Gerat m Gerdat
Schutzklasse IPX4 IPX4
Hmgebungs- -30 bis + 50° C -30 bis + 50° C
emperatur:

Wesentliche Funktionen: Steuerung des Fahrmotors (einschlieBlich
Vorwdarts-, RUckwdarts- und Lenkfunktion), Motorbremsfunktion,
elektrische Schubstangenhebefunktion, Joystick-Reset-Parkfunktion,
Joystick-Controller EIN / AUS Funktion.

Das Gerdt kann Herstellungs- und Montageabweichungen
aufweisen, die tatsdchliche GréBe betragtin der Regel £ 5 mm.
Das Gewicht liegt innerhalb von + 2 kg.

AHINWEIS —— Ist die Last groBer als die Nennlast, muss die
Last reduziert werden, da sonst die Gefahr einer Beschddigung der
AusrUstung oder eines UmstUrzens der Maschine besteht.

2.9 Verwendete Materialien

Der M4 Roboterbesteht komplett aus korrosionsgeschitzten
Materialien. Folgende Materialen werden verwendet ():
Aluminiumguss-Legierung, pulverbeschichtet
Stahlblech, pulverbeschichtet

Gummi-Mischung

Polypropylen

Polyurethan

Polybutylenterephthalat

ARSI S e




2. 10 Gerate-GesamtigroBle

M4
Einheit: mm
930 Ausgangs
position
Gefaltet
1040 ‘
1
1080 Angehoben
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Einheit: mm

M4-U

1266~1435 Ausgangs
position
570 Gefaltet
1040 J
7
"
1400~1565 Angehoben

980

11



1186

Angehoben

Ausgangsposition Gefaltet

2. 11 Initialisierung

Wenn der M4 Roboter geliefert wird, sind der Hauptmotor und die
Batterie getrennt geliefert. Wenn die Sitzbaugruppe getrennt von
der Rahmenbaugruppe und der Pedalbaugruppe aufoewahrt
wird, montieren Sie bitte zuerst die drei Teile, siehe 4.2
Montageanleitung fUr Einzelheiten.

Montieren Sie die Batterie und
stellen Sie sicher, dass die
Batterie richtig eingelegt ist.
Vor dem ersten Gebrauch die
Baftterie aufladen.

12



am Joystick O .

DrUcken Sie die Power-Taste

halten
Starten Sie nach ca. 3
Sekunden die Ein-Knopf-
Erweiterung. Auf dem Display
erscheint "U" und der M4
Roboter befindet sich im
Standardzustand.

Plus- und Minustaste
gleichzeitig dricken und

=
und .

3 Arbeitsweise

3.1

Vor der Verwendung prifen

Schnellspannveriegelung ]

Den SchlUssel unter dem Sitz
Uberprufen und, falls nicht

verriegelt, verriegeln (siehe

4 Montage und Demontage
zur Verwendung des

SchlUssels) .

13




Vorder- und Hinterr&der auf
VerschleiB prufen.

Treten anormale Vibrationen
auf und sind die lokalen
Schéden schwerwiegend,
darf das Gerdt nicht mehr
verwendet werden. Wird
das oben beschriebene
Phdnomen festgestellt,
wenden Sie sich bitte an
Ihren Handler.

Prifen Sie, ob die Batterie
besch&digt oder feucht ist.
Verwenden Sie die Baftterie,
nachdem sie richtig
installiert wurde (siehe
Details 6
Batterieanweisungen) .

Den festen Sitz des
FuBplattform kontrollieren.
Wenn die FuB-Plattform nicht
festmontiert ist, muss es fest
montiert werden, bevor es

zum Einsatz kommt ( siehe 4
Ein- und Ausbau for
Details) .

PrOfen, ob die Motor Bremse
eingerastet ist. Ist dies nicht
der Fall, muss die Bremse
eingestellt werden, um das
Elektromobil benutzen zu

kbnnen (siehe

3.10Mechanische Bremse fUr
Details) .

14




3.2 Fahren und verlassen

3.2.1 Hinsetzen von vorne

Auf den FuB-Plattform stellen
und anschlieBend hinsetzten.

Stellen Sie dann die Sitzhdhe
auf eine begqueme Position

ein (siehe 3.7 Anheben und
Herunterklappen zur
Sitzeinstellung) .

15



3.2.2 Seitliches Aufsitzen

=)

Den Handlauf nach oben
kippen, bis die links gezeigte
Position erreicht ist.

~

i

dargestellt einstellen. Den
Handlauf herunterklappen.
AnschlieBend wird die
Sitzhéhe entsprechend auf
eine bequeme Position

eingestellt (siehe 3.7

Anheben und
Herunterklappen zum

Einstellen des Sitzes) .

e
Mit dem RUcken zum Sitz auf
% das Sitzkissen setzen (siehe
£ % Abbildung links).
% Sitzposition wie links
4




3.3 Betriebserklarung

3.3.1 EinfUhrung der Tastenfunktion

Ein/Aus-Taste: Gerdat
ein/ausschalten

Schildkrote:
Geschwindigkeits-
Bereich LANGSAM

1
e
&

L ]
L]
L]
L R R N

Hase: Erhdhung des
Geschwindigkeits-
Bereichs SCHNELL

Minustaste: Sitzhdhe
senken

Plus-Taste: Erhdhen
Sie die Sitzhdhe

LT TC L

Hupe

17



3.3.2 Display-Befehl

Zeigt den Ladezustand der Batterie
in Prozent an.

In der Abbildung sind noch 88 %
sichtbar / verfigbar.

Bei weniger als 20% blinken die roten
Lichter links und rechts neben der
Ladeanzeige. Bitte laden Sie die
Batterie so bald wie mdglich auf.

L
LA L L]

Die Zahlen 1 bis 5 stehen fUr den
Geschwindigkeitsbereich.

Die Zahl bedeutet, dass der aktuelle
Gang 1 ist.

Es gibt 5 Gdnge, 1 Gang bedeutet
niedrige Geschwindigkeit, 5 Gang
bedeuten hohe Geschwindigkeit.
Die Geschwindigkeit kann mit dem
Joystick gesteuert werden.

Es zeigt an, dass die Entfaltung mit
nur einem Klick erfolgt, und die
Maschine beginnt zu entfalten.

Zeigt an, dass der Falt-Vorgang mit
nur einem Klick erfolgt, und die
Maschine beginnt sich zu falten.




3.4 Beinauflage

Durch DrUcken der links
abgebildeten Taste wird der
Kolben auf beiden Seiten
eingefahren. Die BeinstUizen
kénnen in drei verschiedene
Positionen gebracht werden.

Beinhalterung geschlossener
Zustand.

Beinauflage in niedriger Position.

Beinauflage ganz oben.

19



3.5 Einstellung des Kopfkissens

Zum Verstellen der KopfstUtze die
Schraube 1&sen.

Handschraube
Kopfkissenstange Die KopfstUtze kann bis zum
unteren Ende der
KopfstUtzenstange herausgezogen
werden.
Stangenaufnahme

Die Unterseite der Kopfstutze liegt
bereits hdher als die Unterseite der
KopfstUtzenstange des Sitzes, was
in diesem Zustand eine Gefahr
darstellen kann, wie in der
Abbildung links zu sehen ist. Zur
Beachtung.

20




Der KopfstUtzen-Stange kann

entfernt werden.

3.6 Antrieb

3. 6.1 Geeignete StraBenverhdltnisse

FUr das Fahren auf folgendem Geldnde ist der M4 Roboter

geeignet:

BUrgersteig bzw. im

Alle StraBen bzw., Bodenbelege:

Keramikfliesen, Holzb&den, Beton, Asphalt,

Haus efc.
EinschlieBlich: Parks, BUrgersteige,
In der Stadt Pflastersteine, Park Rasen und so weiter.

Nicht geeignet fUr das Befahren der folgenden StraBe:

Grobe
Kieselsteinpflaster

Die M4 Roboter k&énnen nicht gewendet werden
und sollten daher nicht gewendet werden.

21




Sand, Schotter
und schlammige
StraBen

M4 Roboter kdnnen abrutschen oder umfallen -
dies sollte daher nicht gewendet werden.

* Treppen und
Stufen

M4 Roboter kdnnen an Stufen hdngen bleiben
oder sogar umkippen. Dies sollfe vermieden
werden.

* Die Einzelstufe bis 5 cm Hohe kann der M4 Roboter
problemlos Gberwinden, die Einzelstufe von 4 cm H6he kann der
M4 Roboter rickwdrts problemlos Uberwinden.

3. 6.2 Fortgeschritten

Den M4 Roboter durch DrUcken
des Joysticks-Griff vorwdarts bewegt
werden.

Der Griff ist selbstrUckstellend.

Beim Loslassen kehrt diese
automatisch in den 0-Bereich
zurUck und der M4 Roboter kommt
zum Stillstand.

Mit dem Griff kann die
Geschwindigkeit stufenlos
eingestellt werden, je groBer der
Griff-Neigung, desto hdéher die
Geschwindigkeit.

22




3.6.3 Ruckgang

Wenn Sie den Joystick am Griff zu
sich ziehen, f&hrt der M4 Roboter
rGckwdarts. Beim Loslassen stoppt
der M4 Roboter.

Griff ist stufenlos bewegbar, je
gréBer die Neigung, desto hdher
die Geschwindigkeit.

3.6.4

Drehrichtung

Durch Bewegen des Joysticks am
Griff nach links oder rechts kann
man den M4 Roboter nach links
oder rechts drehen und nach
Loslassen des Joysticks stoppt der
M4 Roboter.

Die Lenkung kann in Kombination
mit Vorwdrts- und RUckwartsfahren
verwendet werden. Wenn Sie den
Griff nach links oder rechts
drUcken, wahrend Sie vorwdrts
oder rOckwdrts fahren, kann der
M4 Roboter nach links oder rechts
drehen, wdhrend Sie vorwdrts oder
rOckwadarts fahren.
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3. 6.5 Geschwindigkeitseinstellung

Der M4 Roboter verfigt Uber 5
Fahrstufen. Die
Geschwindigkeitsregulierung
erfolgt von 1 bis 5 Stufen und der
Stufenwechsel erfolgt Uber die
Schildkréte- und Hase Taste am
Griff.

Die Geschwindigkeitsregelung wirkt
sich in unterschiedlichem MaBe auf
die Vorwarts-, RUckwadarts- und
Lenkgeschwindigkeit aus, nicht
jedoch auf die adaptive
Geschwindigkeit und die
Geschwindigkeit beim Anheben
des Sitzes.

N-Modus: Standard-Modus,
geeignet fir Anfanger,
Hbchstgeschwindigkeit von 5
Stufen 4 km/h; N-Modus,
Beschleunigung und Verzégerung
ist relafiv sanft, und die Differenz
Uberschreitet den Schutzwert, der
infelligente Mobilitat Roller wird
automatisch die Geschwindigkeit
reduzieren.

S$-Modus: Sport-Modus, geeignet
fUr gelbte Fahrer, schnelle
Beschleunigung und
Verlangsamung, maximale
Geschwindigkeit von 5 Stufen 6
km/h. Im S-Modus wird schneller
beschleunigt und abgebremst.
Durch DrUcken von und fur ca. 3
Sekunden wird zwischen N- und S-
Modus gewechselt.
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3. 6.6 Sitzneigung einstellen

Dricken Sie gleichzeitig
die beide Tasten, und der
Sitzwinkel wird nach unten verstellt.

Drucken Sie
gleichzeitig die beide Tasten, und
der Sitzwinkel wird nach oben
verstellt
Einstellbereich des Sitzwinkels: 0-20
Grad.

&HINWEIS—Beim normalen Fahren kann der Sitzwinkel
nicht zu weit nach oben verstellt werden.

3. 6.7 Bergauf-Fahrt

Der M4 Roboter verfugt Gber eine Neigungsverstellung.

Beim Bergauffahren passt der M4
Roboter die hintere Schubstange
automatisch so an, dass der Winkel
des Sitzes in Bezug auf die Ebene
unverdndert bleibt.

Als normaler Vorgang kann der
Anpassungsprozess von einer
Verlangsamung begleitet sein.

Ist die Neigung zu groB, stoppt das
Gerdt und gibt Alarm, wenn die
Neigung mehr als 15 Grad betrégt.

25



3.6.8 Bergab-Fahrt

Der M4 Roboter passt die hintere
Schubstange automatisch an,
wenn er bergab fahrt. Der Winkel
des Sitzes zur Ebene bleibt dabei
unverdndert.

Es kann vorkommen, dass das
Fahrzeug verlangsamt wird, wenn
die hintere Hub-Stange die
Sitzposition anpasst.

Das Gerdt schaltet den Alarm ab,
wenn die Steigung zu groB ist (Gber
15 Grad).

3.7 Heben und Klappen

3.7.1 Hebe-Funktion

Der Sitz des M4 Roboter ist mit einer Hebefunktion ausgestattet.
Damit kdnnen Benutzer mit Stehproblemen den Sitz anheben, um
Gegenstdnde an héher gelegenen Stellen aufzunehmen und
abzusetzen.

26



Die H6he des Sitzes kann durch
DrUcken der Plus- und Minustasten
am Griff erhéht bzw. verringert
werden.

Die Plus-Taste gedrUckt halten, um
den Sitz anzuheben. Lassen Sie die
Taste los, um die Hohenverstellung
zu stoppen.

—— i Halten Sie die Minustaste gedrickf,
um den Sitz abzusenken, und
lassen Sie die Taste los, um das
Absenken zu stoppen.

&HINWEIS-Beim Auf- und Absteigen sollte der Sitz die
normale Hohenposition einnehmen und nicht in die
hochste Stellung gebracht werden, da sonst die Gefahr
besteht, dass die Maschine umkippt.

Wenn sich der M4 Roboter in einem nicht standardmaBigen
Kofferraum befindet (es sei denn, er befindet sich im
zusammengeklappten Zustand), kann es nach dem Starten zu
einer Fehlermeldung E? kommen, die automatisch behoben wird.
DrUcken Sie die + oder - Taste, um die Sitzhdhe einzustellen.
DrUcken Sie den Joystick nach links oder rechts, um das Gerdt in
den Normalzustand zu bringen.

3.7.2 Klappfunktion

Der M4 Roboter ldsst sich mit einem Klick zusammen- und
auseinanderklappen. Die RUckenlehne des Rollstuhls muss manuell
eingeklappt werden.
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Durch gleichzeitiges Dricken und
Halten des Bedienknopfes am
Handgriff fUr ca. 3 Sekunden
klappt sich das Gerat automatisch
ein bzw. aus.
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Um die RUckenlehne
umzuklappen, entfernen Sie zuerst
das Kissen und ziehen Sie dann die
Schnalle unter der RUckenlehne
heraus, um die RUckenlehne
umzuklappen.

AHINWEIS—Bei Verwendung der Funktionen "Ein-
Klick-Klappen" und "Ein-Klick-Ausklappen" muss der
Benutzer den Sitz verlassen und darf keine schweren
Gegenstande auf dem Sitz ablegen.
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3.8 Hohe des Handlaufs einstellen.

Mit etwas technischem Geschick kann dies selbst durchgeflUhrt
werden. Sonst fragen Sie Ihren Handler an, er hilft Ihnen gerne.

—

Kissen entfernen

RUckenpolster entfernen.
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Lésen Sie die Schrauben an
der RUcken-lehnen-
Tragerplatte wie in der
Abbildung links gezeigt,

nehmen Sie die
RUckenlehnentragerplatte
ab und entfernen Sie den
RUckenrahmen.
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Hier die Klemmschrauben

fUr den Draht entfernen.
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Kabel aus der Nut
herausnehmen.

Klappbare Ruckenlehne,
Standard ist die niedrigste
Armlehne-Position.
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Zuerst die im Bild links mit
Pfeil gekennzeichneten
Schrauben und dann beide
Seiten des Handgriffs

entfernen.

Entfernen Sie die
Schrauben auf der
linken Abbildung
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Die gewUnschte Hohe
einstellen und mit der
Lochposition ausrichten. Die
zuvor entfernten Schrauben

wieder anbringen.

Die RUckenlehne des Stuhls
umklappen, die Position
vom Kabel im linken Bild
aufsuchen, mit beiden
H&nden den Kabel mit einer
Hand nach unten dricken
und nach unten ziehen, bis
die Kabell&dnge in den
Schlitz der Sitzplatte
eingefUhrt werden kann.
Gleiches qilt fUr die andere

Seite.
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Legen Sie die Schnur wie
gezeigt in die Nut der
Sitzplatte.

36




Kabel in der Rille festhalten,
an derin der linken
Abbildung gezeigten
Position des Kabellaufs
nach oben ziehen, den
Kabel in die Nut des
Schlosses beobachten und
Kabel-Schleife dricken, die UberschiUssige
L&dnge vom Kabel unterhalb
des in der linken Abbildung
gezeigten Auslaufs aus dem
Auslauf herausziehen.

Kabel in die Nut der
Sitzplatte dricken, um zu
verhindern, dass der Kabel
in der Nut der Sitzplatte
reiBt. Die beiden Kreise in
der linken Abbildung sind zu
beachten. Gleiches gilf fur
die andere Seite der
Maschine.
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Die RUckenlehne nach
unten klappen und die links
abgebildete Schraube
wieder eindrehen.

Bei der Montage darauf
achten, dass die Drahte
nahe an den unteren Teilen
liegen, wie in der Abbildung
links gezeigt, die Schrauben
muUssen die Drahte leicht

zusammendrUcken.
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Kabel aus dem hinteren
Rahmen ausziehen und das
Kabel in den hinteren

Rahmen einfUhren.
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Bringen Sie hier die
Klemmschrauben fUr den

Kabel an.

RUckenlehne ausziehen,
ursprungliches
RUckenpolster wieder
einsetzen und Kissen wieder

anbringen.

3.9 Schutzmechanismus & Fehlermeldungen

Das Gerdt ist mit einer entsprechenden Schutzvorrichtung
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ausgestattet und der Alarmcode wird auf dem Bedienungshebel
angezeigt.

(1) EO: Joystick zeigt nicht an oder die Leitung ist unterbrochen.
Vor der Inbetriebnahme ist ein Reset erforderlich; oder Austausch.
Eventuell Werkstatt kontaktieren.

(2) E1: Die Kommunikation mit dem Antrieb ist nicht mdglich.
Das Gerdt stoppt und verhindert den entsprechenden Betrieb,
wenn dieser Fehler auftritt,

Werkstatt kontaktieren.

(3) E2: Ist das Verbindungskabel zwischen Winkelmodulelekironik
und Antrieb lose oder die Winkelmodulelektronik selbst defekt, wird
ebenfalls Alarm ausgelost.

Werkstatt kontaktieren.

(4) E3: Fehler in der linken Radnabe. Verdrahtung des linken Motors
Uberprufen oder linken Motor austauschen.
Werkstatt kontaktieren.

(5) E4: Fehler in der rechten Radnabe. Uberprifen Sie die
Verdrahtung des rechten Motors oder tauschen Sie den rechten
Motor aus.

Werkstatt kontaktieren.

(6) E5: Vorderer Hubeinheit.

Die Verkabelung des vordere Hubeinheit Uberprufen bzw.
austauschen.

Werkstatt kontaktieren.

(7) Eé: Hinterer Hubeinheit. Uberprifen Sie die Verkabelung der
hinteren Schubstange oder tauschen Sie die hintere Schubstange
aus. Werkstatt kontaktieren.

(8) E7: Mechanische Bremse eingeschaltet.
Die Alarmmeldung fur E7 wird nach dem Start angezeigt, wenn sich
der Bremshebel nicht in der verriegelten Position befindet.
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Um das Hinterrad wieder zu blockieren, muss vor dem Anfahren der
hintere Zughebel betatigt werden.
Der Alarm wird geldscht, wenn der Bremshebel verriegelt ist.

(?) E8: Alarm bei anormaler Temperatur. Den Betrieb stoppen und
einige Zeit warten. Wenn die Temperatur wieder normal ist, wird der
Alarm automatisch zurGckgesetzt.

(10) E9: Sitzwinkel zu steil. Wenn der Sitzwinkel zu steil ist (Gber den
Wert 15), wird der Alarm ausgeldst. Gleichzeitig wird die
Schubstange des Sitzes automatisch nachgestellt. Der
Einstellvorgang kann mit einer Geschwindigkeitsreduzierung
verbunden sein. Wenn der Sitzwinkel wieder den Normalwert
erreicht, wird der Code geldscht.

(11) Notabschaltung: Wenn eine gefdhrliche Situation einfritt,
drGcken Sie bitte die Power-Taste am Griff, um die Maschine
abzuschalten. Die Maschine stoppft, die Motorbremsen links und
rechts werden automatisch blockiert.

Wenn Sie die Maschine wieder 6ffnen, dricken Sie die Power-Taste
am Griff, um die Maschine zu starten. Dricken Sie die Wippe, um
die Bremse zu |6sen. Bei jedem Umdrehen und Wiederanfahren
muss der Joystick oder die Taste oder gedruckt werden, um die
automatische Sitzhdhenverstellung aufzurufen.

3. 10 Mechanische Bremse

Zum Losfahren und Anhalten wird der M4 Roboter elekirisch
angetrieben. Die Hinterr&der befinden sich in einem blockierten
Zustand, wenn kein Strom vorhanden oder abgeschaltet ist. Der
Freilaufmodus kann akfiviert werden, wenn eine Stérung auftritt.
Wenn der M4 Roboter benutzt werden soll, kann die mechanische
Bremse des Hinterrades geldst werden und der M4 Roboter kann
geschoben werden, wenn die Batterie leer ist.
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Das Hinterrdder durch Dricken des
Hebels neben dem Hinterrad
entriegeln.

* Nach dem Einsetzen den Hebel
ziehen und das Hinterrad gegen
Wegrutschen sichern.

* Vor dem Anfahren den hinteren Bremshebel betatigen, um das
Hinterrad zu blockieren. Wenn sich der Bremshebel nicht in der
verriegelten Position befindet, wird nach dem Anfahren die
Warnmeldung E7 angezeigt. Der Alarm wird geldscht, wenn der
Bremshebel verriegelt ist.

*Bei geldster automatischer Bremse und wiederhergestellter
Stromversorgung darf der Rollstuhl nur mit aktiviertem optischem
und/oder akustischem Alarm bewegt werden kdnnen.

3. 11 Steuverschliussel entsperren

3.11.1 Aussehen der Fernbedienungstaste

Wie der M4-FernbedienungsschlUssel aussieht, ist in der
Abbildung des M4-FernbedienungsschlUssels dargestellt. Es gibt
drei Tasten: Enfriegelungstaste, Boot-Taste und Sperrtaste, die sich
auf dem SchlUssel befinden.
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Freischalt-Taste
Starttaste

Verriegelungs-
Taste

Abbildung 1: Aussehen der Fernbedienungstasten

3.11. 2 Bedienung der Fernbedienungssperre

(1) Hochfahren

Die folgende Abbildung zeigt den Griff vor dem Start. Vor dem
Start des Handgriffs wird auf dem Bildschirm nichts angezeigt.

Wenn das Ger@t gestartet und die Boot-Taste gedrickt wird,
zeigt der Handgriff die Boot-BegriBungsanimation wie unten
dargestellt.

BegriBungsanimation beim Hochfahren
Die Boot-Animation zeigt die vier englischen Buchstaben von
XSTO und bewegt sich von rechts nach links. Wie in der folgenden
Abbildung dargestellt, wird nach der Boot-Animation die aktuelle
Geschwindigkeit angezeigt.




Gangschaltung
Danach wird die Leistung des Geréates angezeigt, wie im Bild
unten zu sehen. Dies ist ein Zeichen, dass der Start erfolgreich war
und das Gerdt Uber den Handgriff in Betrieb genommen werden
kann.

Batterie-Leistung

(2) Schaft und Lauf sperren

Um die Maschine zu sperren, wenn sie sich im
Griffsteuerungsmodus oder im Bluetooth-Steuerungsmodus
befindet, dricken Sie die Fernbedienungssperrtaste auf dem
SteuerschlUssel. Eine Steuerung der Maschine Uber den Handgriff
oder Bluetooth ist in diesem Fall nicht mehr méglich. Wie in der
folgenden Abbildung gezeigt, wird das Display des Handgriffs
angezeigt.

Schaft und Lauf sperren

(3) Entsperren

Durch DrUcken der Fernentriegelungstaste auf dem
SteuerschlUssel kann die Maschine nach dem Verriegeln wieder
entriegelt werden. Auf dem Handgriff wird das Entriegelungssymbol
und die Leistung der Maschine angezeigt. Befindet sich die
Verriegelung im Bluetooth-Steuerungsmodus, wechselt die
Maschine in den Griffsteuerungsmodus; der Gang nach der
Entriegelung ist der Gang vor der Verriegelung.
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Entsperren

3. 11. 3 Batterie des Batteriekontrolischlissels austauschen

(1) Offnen Sie den Deckel des Fernbedienungsschlosses und
hebeln Sie den Deckel mit einem leicht spitzen Werkzeug auf.

(2) Die weiBe GummischutzhUlle entfernen und darauf
achten, dass die GummischutzhUlle in der Nut auf der Innenseite
einrastet. Dann die Platine herausnehmen.

(3) Nehmen Sie die Knopfbatterie heraus, ersetzen Sie die
Knopfbatterie, Modell: CR2032.
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(4) Bringen Sie den Deckel von (3) - (2) - (1) entsprechend dem
Austauschvorgang an.
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3.12 Armlehne USB-Steckdose Beschreibung

[ USB-Ladebuchse

USB-Ladeplatz an der
Armlehne, unterstUtzt
Protokoll: USB PD3.0 (PPS),
Huaowei SCP / FCP,
Qualcomm QC4+/QC3.0,
Apple2.4A, Samsung AFC,
VIVO 9V2A twin engine,
Lianfa PE2.0, one Plus VOOC,
OPPO DASH.

Die maximale Lade-Leistung
betrdgt 36W.
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3. 13 Anweisungen zur Regulierung von Steigungen und

Gefdllen und zum Geschwindigkeitsschuiz

3.13. 1 Beschreibung der Bergauf- und Bergab-Regelungsfunktion

Die Funktion zur automatischen Anpassung des Steigungs- und
Gefdllewinkels ist im M4 Roboter M4 integriert. Die entsprechende
Kurve fUr die Funktion der Anpassung sieht wie folgt aus

Neigungswinkel

Winkel-Grad

3.13.2 Anweisungen zum Geschwindigkeitsschuiz

Der M4-Roboter ist mit einem Geschwindigkeits-Schutzmechanismus
ausgestattet. Zur Sicherheit der Fahrgdste wird dieser automatisch
akfiviert, sobald sich das Gerdt in eine Schréaglage neigt. Nachdem

der Neigungswinkel angepasst wurde, kann der Fahrgast die
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Geschwindigkeit mithilfe des Geschwindigkeitsreglers erneut
einstellen.

4 Montage und Demontage

4.1 EinfUhrung der Komponenten

Der M4 Roboter kann zur Erleichterung der Handhabung und
des Transports schnell in drei Hauptkomponenten zerlegt werden

Fahrwerk-Einheit

Die vorderen R&der

Sitz-Einheit
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4.2 Methode der Montage

Beim Zusammenbau des M4 Roboter mussen zuerst die Pedale
montiert werden. Danach wird der Sitz montiert.

4.2.1 Pedal-Montage

Das vordere Ende des
Fahrgestells anheben.

Die U-férmige Offnung der
Pedaleinheit in die
Verbindungsstange unter
dem Fahrgestell einfGhren.

Die Pedaleinheit und die
Rahmenteile werden
automatisch miteinander
verriegelt.
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4.2.2 Sitz-Montage

Den Schnellspanner fUr die
Sitzbefestigung oberhalb des
Fahrgestells 6ffnen.

Nehmen Sie die
Sitzbaugruppe ab und heben
Sie sie in die Position fUr den
Sitzanschluss, um die
Sitzbaugruppe in die Position
fUr den Sitzanschluss zu
schieben. Vor dem Verbinden
des Sitzes mit dem
Untergestell ist auf die
elektrischen AnschlUsse zu
achten.

Nachdem Sie sich
vergewissert haben, dass der
Sitzrichtig eingesetzt ist,
dricken Sie den
Schnellspanner fUr die
Verbindungsposition. Stellen
Sie sicher, dass sich der Sitz
nicht geldst hat.

o

Die RUckenlehne des Stuhls
nach hinten kippen, bis sie
einrastet. * RUckenlehne und
Armlehne auf festen Sitz
prufen.
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geklappt werden, siehe 3.2.2 Seitlicher Sitz.

4.3 Demontage

Bei der Demontage des M4 Roboter M4 muss zuerst der Sitz
und dann das Pedaleinheit entfernt werden.

Wenn der M4 Roboter zusammengeklappt und in drei Teile
zerlegt werden soll, muss der M4 Roboter mit einem Klick
zusammengeklappt werden, siehe Details 3.7.2 Klappfunktion.

4.3.1 Den Sitz entffernen

Losen Sie den
SchnellspannschlUssel fur den

Sitz.

Den Sitz herausziehen.
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Den herausgeschobenen Sitz
auf die waagerechte Flache
legen und darauf achten,
dass er nicht bis zur
Markierung heruntergedrickt
wird.
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4.3.2 Das Pedaleinheit entfernen

Schnellspanner vor dem
Fahrwerk ziehen und Fahrwerk
anheben.

Pedaleinheit herausziehen.
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4.3.3 Aus- und Einbau der Rickenlehne

Demontieren:

Die RUckenlehne wird
mittels Klettoand an der
Maschine befestigt.
Fassen Sie an einer
beliebigen Kante der
RUckenlehne an und
ziehen Sie den Sitz in die
Richtung, die auf der
Abbildung auf der linken
Seite dargestellt ist.

Klett-ver-
schluss

Anbringen:

Der Kleftverschluss an der
Maschine und der
Klettverschluss an der
RUckenlehne stimmen
Uberein und kdnnen
befestigt werden.

4. 3.4 Enffernen und Anbringen des Sitzkissens

demontieren: Die Sitzfléiche ist
mit Hilfe eines
Klettverschlusses an der
Maschine befestigt. An der
Maschine die Vorderkante
des Sitzkissens fassen und die
RUckenlehne in die links
abgebildete Richtung ziehen.
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Befestigen: Das Klettband,
das an der Maschine
befestigt ist, und das
Klettband des Sitzpolsters
werden aufeinander
ausgerichtet und miteinander
verbunden.

Klettverschluss

5 Lagerung und Transport

5.1 Lagerung

Entnehmen Sie die Baftterie, wenn eine l&ngere Lagerung des
M4 Roboter erforderlich ist.

Lagern Sie es in einem Raum mit einer Temperatur von 0°C bis
35°C und vermeiden Sie die folgenden Umgebungen:
Isolierte, feuchte Umgebung

Umgebung mit hohen und niedrigen Temperaturen
Umgebung mit viel Staub

5.2 Transport

Vor dem Transport des M4 Roboters ist die Batterie
auszuschalten oder zu entfernen.

Es wird empfohlen, den Rollstuhl fUr den Transport in drei Teile
ZU zerlegen.
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Handhabung der gesamten Maschine

bl
P

i

Kurze Wege, zwei Personen
kénnen an beiden Seiten des
Sitzes greifen. Die gesamte
Maschine wird angehoben
und in die Zielposition
gebracht.

Handhabung des Fahrgestells

Den Quertrager hinter dem
Fahrgestell festhalten und das
Fahrgestell anheben.

Den Sitz verschieben

Auf beide Seiten des Sitzes
stellen und den Sitz mit beiden
H&nden an den beiden
konkaven Stellen fassen (siehe
Bild links), dann kann er
angehoben werden.

58




Das Pedal bewegen

Den Griff der Pedaleinheit
festhalten und die
Pedaleinheit anheben.

6 Hinweise zur Batterie

6.1 VorsichtsmaBnahmen bei der Batterie

Anweisungen zu Baftteriepack, Lagerung, Wartung und
VorsichtsmaBnahmen.

(1) Aufbewahren

* Wenn Sie die Batterie Gber einen |lGngeren Zeitfraum lagern
mdchten, laden Sie die Batterie auf etwa 50% auf, nehmen Sie die
Batterie aus dem Instrument heraus und lagern Sie ihn an einem
frockenen, gut gelUfteten Ort.

Laden Sie die Batterie alle 3 Monate mit dem Ladegerat auf.

* Batteriepack und Ladegerdat vor dem Kontakt mit O,
Reinigungsmitteln, Verdinnern und anderen korrodierenden
Substanzen an einem sauberen, trockenen und belUfteten Ort
aufbewahren.

* Der empfohlene Ladetemperaturbereich liegt zwischen 0 und 40
Grad Celsius. Umgebungen auBerhalb dieses Bereichs kbnnen die
Leistung und Lebensdauer der Batterie beeintrachtigen.

(2) Transport

Batteriepack und Ladegerdt mussen beim Transport vor starken

Vibrationen, StéBen, Sonnenlicht und Regen geschitzt werden.
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(3) Vorbeugende Wartung
a) Bei der Lagerung sollte der Batteriepack in einem Ladezustand

von 40% bis 60% gelagert werden.
B) Es wird empfohlen, die Batterie alle drei Monate vollsténdig zu
laden und zu entladen, wenn er Uber einen ldngeren Zeitraum nicht

verwendet wird.

Danach ist die Batterie mit dem angegebenen Ladegerdat auf ca.
50% der Kapazitat aufzuladen.
C) Laden Sie die Batterie nicht wahrend der Wartung auf, da dies
die Leistung der Batterie verringert.
D) Tauschen Sie die Batterie des Batteriepacks nicht ohne
Genehmigung aus. Die Demontage des Batteriepacks ist

strengstens verboten.
e) Fehlerbehandlung

Stérungsfélle

Ausfallursache

Fehlersuche

Das Batteriepack
hat keine Leistung

Das Ausgangskabel
des Batteriepacks ist
nicht angeschlossen;
das Batteriepack
wird nicht mit Stfrom
versorgt.

Das Ausgangskabel
des Batteriepacks
entsprechend der
Spezifikation
anschlieBen.
Sicherstellen, dass
die Sicherung des
Entladeschutzes des
Batteriepacks normal
ist. Laden Sie den
Batteriepack auf.

Die Betriebsanzeige
des Ladegerats
leuchtet nicht

Der Stecker des
Ladegerdtes ist nicht
richtig eingestecki.

Das Ladegerat
anschlieBen und den
Stecker wie im
Handbuch
beschrieben in die
Steckdose stecken.

Die Batterie kann
nicht aufgeladen
werden

Der Ausgangsstecker
des Ladegerdates ist
lose; Die Baftterie ist
bereits vollgeladen.

Uberprifen Sie, ob
der
Ausgangsstecker
des Ladegerdats mit
der Batteriepack
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verbunden ist; die
Sicherung des
Entladesicherungssit
zes im Batteriepack
ist normal. Der
Batteriepack kann
normal verwendet
werden.

f) Garantiezeit der Batterie

Die Garantiezeit betrégt 12 Monate ab Lieferdatum.
Lebensdauer: 500 Lade-/Entladezyklen bei 80% Kapazitat.

g) Austausch der Baftterie

Die Batterie sollte gemdaB den ortlichen Gesetzen und Vorschriften
entsorgt werden, wenn die Batteriekapazitdt weniger als 50 %
betrégt.

(4) VorsichtsmaBnahmen fir die Batterie

*Legen Sie die Batterie nicht in Wasser, Fruchtsaft oder andere
Flussigkeiten, machen Sie die Batterie nicht nass!

*Laden Sie das Batteriepack nicht in der Néhe einer Feuerquelle
oder unter extrem heiBen Bedingungen auf!

Die Batterie nicht in der N&he von Hitzequellen, entflammlbaren
oder explosionsgefdhrdeten Gegenst@nden verwenden oder
aufbewahren! Entfernen Sie die Batterie aus der Ndhe einer
offenen Flamme, wenn er auslduft oder riecht.

Wenn Sie die Batterie zum ersten Mal verwenden, laden Sie ihn
vollst&ndig auf, bevor Sie anfangen zu arbeiten!

*Plus- und Minuspol nicht vertauschen!

*Legen Sie die Batterie nicht ins Feuer und erhitzen Sie sie nichtl!
*Die positiven und negativen Elekiroden der Batterie nicht mit
Dréhten oder anderen Metallgegensténden kurzschlieBen!

*Das Gehduse des Batteriepacks nicht mit Nageln oder anderen
scharfen Gegenstdnden durchbohren, nicht darauf hdmmern oder
freten!

*Batteriepack und Batterie nicht in irgendeiner Weise zerlegen!
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*Batteriepacks nicht in die Mikrowelle oder in einen Druckbehdlter
legen!

*Batterien nicht fUr andere Geréate verwenden!

*Batterien nicht in Reihe oder und parallelschalten!

*Laden Sie die Batterie nicht bei hohen Temperaturen im Freien, an
Regentagen oder in feuchter Umgebung!

*Laden Sie die Batterie nicht in Fluren, Fluchtwegen, gesicherten
Ein- und Ausgdngen oder in Wohnrdumen auf!

*Die Batterie sollte an Orten geladen, verwendet und gelagert
werden, die nicht statisch aufgeladen sind.

*Die Batterie sollte tagsUber unter Aufsicht geladen werden. Beim
Verlassen des Hauses ist der Ladestecker zu ziehen. Das Laden Uber
Nacht ist verboten.

*Bitte beachten Sie, dass der Ladevorgang unterbrochen werden
sollte, wenn die Ladung Uber einen I&dngeren Zeitraum
unzureichend ist.

*Der Batteriepack darf nicht verwendet werden, wenn er riecht,
sich erwdrmt, sich verformt, verférbt oder andere abnormale
Erscheinungen aufweist; wenn der Batteriepack verwendet wird
oder geladen wird, ist er sofort aus dem verwendeten Gerdt oder
Ladegerdt zu entfernen und zu stoppen!

*Verwenden Sie Batteriepacks nicht in extrem heien
Umgebungen, wie z. B. in direktem Sonnenlicht oder in heiBen
Autos.

Sonst Uberhitzt sich die Batterie. Dies beeintréchtigt die Leistung und
verkUrzt die Lebensdauer der Batteriel

*Nicht Uberladen. Das Ladegerdt zeigt an, dass das Ladegerdt so
schnell wie moglich entfernt werden sollte.

*Wenn Elektrolyt aus der Batterie austritt und in die Augen gelangt.
Nicht reiben, sondern sofort mit Wasser ausspulen und sofort einen
Arzt aufsuchen.

Wenn nicht rechtzeitig gehandelt wird, kénnen die Augen verletzt
werden!

*Bei Auftreten der oben genannten unerwinschten Erscheinungen
wenden Sie sich bitte an den Hersteller. Die Demontage ist
verboten.

*Wenn die Batterie Strom fUhrt, muss sie isoliert und gewartet
werden, da dies auf einen Fehler hinweist.
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6.2 Batterie aufladen

AHINWEIS—Biﬁe halten Sie die Steckdosenschnittstelle
von Ladegerdt und Batterie trocken!

AHINWEIS—Biﬁe beachten Sie die
Bedienungsanleitung zum Laden!

AHINWEIS—Ein Totalausfall der Stromversorgung kann
zu einer Beeintrachtigung der Batterieleistung und zu einer
Verkuirzung der Lebensdauer der Batterie fuhren!

AHINWEIS—Denken Sie bitte daran, nach jedem
Gebrauch aufzuladen!

Das mitgelieferte Ladegerat
verwenden. 100-240VAC,
50/60Hz.

Die Ausgangsspannung
betrégt 29,4V 4A,

(HINWEIS: Der Ladeausgang,
1 und 3 FUBe sind mit Plus, 2
FUBe sind mit Minus

verbunden.)
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Offnen Sie die
Staubschutzkappe des
Batterieladeanschlusses.

Staubschutzkappe

Der Ausgangsstecker des
Ladegerdates wird in die
Ladebuchse der Batterie
gesteckt.

Laden Sie mit der Maschine.

Die Batterie wird automatisch vom Netz getrennt und der
Handgriff ausgeschaltet, wenn wahrend des Ladevorgangs
nicht gefahren werden kann.

Wadhrend des Ladevorgangs leuchtet das Ladegerat rof, wenn
die Batterie vollstGndig geladen ist, leuchtet sie grin.
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6. 3 Einsetzen und Entfernen der BaﬂerieA HINWEIS —

Bitte halten Sie die Batterie-Einheit tfrocken!

Einsetzen

Batterie in Pfeilrichtung
einlegen.

Die Batterie ist richtig
eingesetzt, wenn Sie
das "Klick"-Gerdusch
horen.

Bei letzten 2-3 cm. vor
dem vollen Einschub,
den Handgriff leicht
nach unten dricken.

Stellen Sie sicher, dass
die Baftterie in der
richtigen Position ist. Der
Griff der Batterie muss
nach links zeigen. Er
darf nicht locker sein.
Die Batterie muss richtig
eingeseftzt sein.

Batteriegriff
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Ablegen

DrUcken Sie den
Batterieknopf nach
unten. Gleichzeitig den
Batteriegriff festhalten,
nach auBen ziehen und
die Batterie
herausnehmen.

Batteriekartentaste ]

6.4 Lagerung der Batterien

& Hinweis: Die Batterien missen wahrend des Transports
und der Lagerung entfernt werden.

Das Gerdt M4 muss in einem Raum mit einer
Temperatur von 0 °C bis 35 °C aufbewahrt werden und
darf nicht in einer feuchten (mit Wasser) und stark
magnetischen Umgebung aufgestellt werden.

-&HINWEIS —— Halten Sie das Gerat von Feuchtigkeit
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fern. Vergessen Sie nicht, das Gerat nach jedem Gebrauch
aufzuladen! Bitte beachten Sie zum Aufladen die
Gebrauchsanweisung! Die Steckdose trocken halten!

-AHINWEIS —— Bitte schutzen Sie die Lade- und
Ladekabel vor Ol, Fett, Reinigungsmitteln, Verdiinnern oder
anderen Substanzen, die eine zerstorende Wirkung haben
konnen!

7 Pflege

7.1 Reinigung

Zur Sauberhaltung der AusrUstung sind folgende MaBnahmen zu
freffen.

® Beistarker Verschmutzung der AuBenseite des M4 Roboter,
diese mit einem feuchten Tuch abwischen. Beim Reinigen des
M4 Roboter mit Wasser ist Vorsicht geboten.

® Beihartndckigen Verschmutzungen ein neutrales
handelsUbliches Reinigungsmittel verwenden. Die Verwendung
von petroleumhaltigen Losungsmitteln ist zu vermeiden.

® Hochdruckreiniger sind nicht erlaubt.

Aqunung —— Bitte spulen Sie die Rader der Maschine
mit Wasser ab, aber nicht die Maschine oder andere
Komponenten. Andernfalls besteht Stromschlag-,
Kurzschluss- und Korrosionsgefahr.
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AVorsic:h’r —— Keine Farbverdiunner, Benzol oder
andere organische Losungsmittel zur Reinigung verwenden
und keinen Hochdruckreiniger einsetzen. Die
Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu
Verformungen, Beschadigungen und Schaden am Gerat
fuhren.

AVorsic:h'r —— Stecken Sie keine spitzen Gegenstande
in das Lautsprecherloch. Der Controller kann sonst
beschadigt werden.

AVorsich’r—Die beweglichen Teile und Anschlusse des
Gerdates durfen nicht mit handelsiblichem Schmierol oder
Rostschutz-Ol/Wachs behandelt werden. Die Viskositét
dieser Stoffe kann dazu fUhren, dass Sand oder andere
Fremdkorper in das Gerat eindringen, was zum Ausfall des
Gerdates fuhren kann.

AVorsicht—Biﬂe nicht mit nassen Handen bedienen!

AVorsicht—Biﬂe halten Sie die Gerate von feuchter
Umgebung fern!

AVorsic:h’r—Wenn der Ladezustand niedrig ist, laden
Sie bitte rechtzeitig auf!

AVorsicht—Biﬂe entfernen Sie O, Fett,
Reinigungsmittel, Verdinner und dalles, was das Gerat
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beschadigen konnte!

AWc:rnung—Wenden Sie sich an lhren Fachhandler,
wenn diese Teile, mit Ausnahme der Sitzpolster und der
Ruckenlehne, verschlissen sind oder ausgetauscht werden
mussen, da das Gerdt sonst beschadigt und
funktionsunfahig werden kann.

AVorsichi—dctss der Rollstuhl ausgeschaltet werden
sollte, bevor Sie in den Rollstuhl einsteigen oder aus ihm
aussteigen;

&Vorsichi—Die RolistUhle konnen wahrend des
Betriebs jederzeit plotzlich anhalten

&Vorsichi—EIekiromqgneiische Felder, die z. B. von
einem Generator oder einer Hochspannungsquelle erzeugt
werden, konnen das Fahrverhalten eines Rollstuhls
beeintrachtigen.

AVorsic:hi—Der Abstand, in dem an einer Steigung
geparkt werden kann, kann wesentlich groBer sein als der
Abstand, in dem in der Ebene geparkt werden kann.

7.2 Desinfektion

Methode: Befolgen Sie die Anwendungshinweise des verwendeten
Desinfektionsmittels und desinfizieren Sie alle zugdnglichen FiGchen.
Desinfektionsmittel: HaushaltsUbliches Desinfektionsmittel

Trocknen: Das Produkt an der Luft trocknen lassen.
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7.3 Wartung

Vorder- und Hinterr&der auf
Risse und Dellen untersuchen.
PrOfen Sie, ob die Rader
durch Abnufzung elliptisch
geworden sind.

Bei Rissen, Dellen oder
starkem Verschlei wenden
Sie sich bitte an Ihren Handler,
um die Rader austauschen zu
lassen.

Uberprifen Sie das Anti-Kipp-
Rad auf Risse. Wenden Sie
sich bei Rissen an lhren
H&ndler, um das Rad
auszutauschen.

Prufen Sie, ob sich die
Schraube gelockert hat.
Wenn eine Schraube locker
ist, muss sie angezogen
werden.

Es wird empfohlen, die folgenden Punkte einmal alle 6 Monate
zu UberprUfen.
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7.4 Garantie

Wdhrend der Garantiezeit besteht keine Garantie fir Probleme
mit der Schale und den Rddern, die nicht der Qualitat entsprechen,
wenn sie unter normalen Bedingungen verwendet werden. Fir den
Motor und die Lithiumbatterie wird eine Garantie von 12 Monaten
gewabhrt, fir das Mikrokissen, das Rickenkissen, die Kopfstitze und
die anderen Stitzmaterialien aus Stoff eine Garantie von 2 Jahren,
fur die Steuvereinheit eine Garantie von 1 Jahr und fir das Gehause
der Maschine eine Garantie von 5 Jahren.

Verletzungen oder Schdden am Gerdt sind nicht durch die
Garantie abgedeckt:

® Schdaden durch Uberlastung;

Schdaden durch unsachgemdaBe Bedienung;
Gewaltsame Zerstérung

Nafturlicher VerschleiB von Rollen, Gurten etc.;
UnsachgemdaBe oder unzureichende Wartung;
Unerlaubte bauliche Verdnderungen und unsachgemdaBe
Verwendung von Gerdten und Zubehor;
Uberbeanspruchung von Maschinen;

® Die Baftterie ist nicht richtig geladen.

Die Materialkosten und die Servicegebihr werden
entsprechend berechnet, wenn einer der folgenden Umstande
wdhrend der Garantiezeit eintritt
® Verbraucher durch unsachgemdBe Bedienung, Wartung oder

Lagerung Schdden verursachen;
® Das Gerat unbefugt repariert oder demontiert.
® Durch héhere Gewalt verursachte Schaden fallen nicht unter

Garantie.

FUr Produkte auBerhalb der Wartung und nach Ablauf der
Garantiezeit stehen wir lhnen weiterhin gerne zur Verfiigung und
stellen Ihnen nur die Kosten fur die Ersatzteile in Rechnung.
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7.5 Wiedereinsatz

Dieses Produkt ist fUr den Wiedereinsatz geeignet. Um das Produkt
fUr einen neuen Benutzer wiederaufzubereiten, sind die folgenden
MaBnahmen zu ergreifen:

* Reinigung und Desinfektion. Siehe ab Seite 68

* Anpassung an den neuen Benutzer. Siehe ab Seite 19

Stellen Sie sicher, dass die Gebrauchsanweisung zusammen mit
dem Produkt Ubergeben wird.

Das Produkt darf nicht wiederverwendet werden, wenn es
beschdadigt ist oder Funktionsstérungen vorliegen.

7.6 Verantwortung

FUr Schaden, die durch folgende Umstdnde verursacht werden,
haftet der Hersteller nicht.
® UnsachgemdBe Bedienung des Gerdates;
® Reparatur, Demontage oder Betrieb des Gerétes ohne
Genehmigung;
® das Gerdt nicht gemdB der Bedienungsanleitung betrieben
wird;
das HinzufGgen von Konfigurationen, die nicht im Lieferumfang
des Gerdts enthalten sind; oder
eigenmdachtiges Entfernen der Geratekonfiguration
Betrieb unter Uberlastbedingungen
Betrieb bei schwacher Stromversorgung
ein Warnhinweis, den Rollstuhl nicht zu benutzen, wenn er sich
ungewdhnlich oder irregulér verhdlt;
Ein Hinweis darauf, dass die Batterie fUr den Transport zum
Kundendienst abgeklemmt werden muss, wenn Anzeichen fur
einen Defekt vorliegen.
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Ein Hinweis fir den Anwender, dass alle schwerwiegenden
Iwischenfdalle, die mit dem Produkt zusammenhéngen, dem
Hersteller und der zustandigen Behorde des Mitgliedstaats, in dem

der Anwender und/oder Patient niedergelassen ist, gemeldet
werden mussen;

Der Inhalt dieser Spezifikation kann ohne vorherige
Ankindigung gedndert werden. Dies dient der Verbesserung der
Produktqualitat oder der Aktualisierung relevanter technischer
Parameter. Fir die neuesten Informationen Gber das Produkt setzen
Sie sich bitte mit dem Unternehmen in Verbindung.
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7.7 Zyklische Nutzung

XSTO-Produkte haben eine lange Lebensdauer.

Wenn lhr XSTO-Produkt jedoch das Ende seiner Lebensdauer
erreicht hat, kbnnen Sie die Teile an XSTO oder an einen Vertreter
von XSTO zurUckgeben, um das Produkt zu recyceln und wieder zu
verwenden.

2
“
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8 Fehlersuche

8.1 Fehlercode

Das Display mit rotem
Nebenlicht zeigt einen
Fehlerstatus oder Alarm an.

code

Der Code steht fur
eine Information

EO

Die Boot-Wippe
befindet sich nichtin
der Ausgangsposition
oder die Wippe ist
defeki.

El

Die Kommunikation
mit dem Antrieb
konnte nicht
hergestellt werden.

E2

Das Winkelmodul ist
offline.

E3

Die linke Radnabe
Fehlermeldung

E4

Die rechte Radnabe
Fehlermeldung

ES

Der linke Antriebsrad
Fehlermeldung

Eé6

Derrechte
Anftriebsrad
Fehlermeldung

E7

mechanische Bremse
AN

E8

Abnormale
Temperatur

E?

Sitzwinkel zu steil
(gréBer als 15)
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Allgemeine Fehlerliste

Frage

Nachweis- und Lésungsmethoden

Das Gerdt [&sst sich nicht
starten

Kontrollieren, ob die Anzeige der
Batterie normal ist.

Batterie kann nicht geladen
werden

Wenn sie niedrig ist, laden Sie sie
auf.

EO Fehlercode

Ist die Batterie aufgeladen,
prufen, ob die Kontrollleuchte im
Handgriff leuchtet; ist dies nicht
der Fall, die
Kommunikationsleitung zwischen
dem Handgriff-Confroller und der
Steuereinheit prifen; bei anderen
unbekannten Fehlern den
Lieferanten kontaktieren.

E1 Fehlercode

PrUfen Sie, ob die Schnittstelle
zwischen Batterie und Ladegerdat
lose ist; bei anderen unbekannten
Fehlern wenden Sie sich bitte an
den Lieferanten.

E2 Fehlercode

Befindet sich der Joystick-Hebel
nicht in der Ausgangsstellung, so
lassen Sie den Joystick wieder los;
bei Ausfall vom Joystick fauschen
Sie bitte den neuen Steuergriff
aus. Wenn ein anderer,
unbekannter Fehler auftritt,
wenden Sie sich bitte an den
Lieferanten.

E3 Fehlercode

Fehler in der Kommunikation
zwischen Joystick und
Hauptsteuereinheit. Uberprifen,
ob das Kabel zwischen Griff und
Treiber lose ist. Wenn ein anderer
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unbekannter Fehler auftritt, setzen
Sie sich bitte mit dem Lieferanten
in Verbindung.

E4 Fehlercode

Das Gerdt empfangt den
falschen Sitzwinkel. PrUfen, ob das
Verbindungskabel zwischen
Winkelmodul und Antrieb lose
oder das Winkelmodul selbst
defekt ist. Treten andere
unbekannte Fehler auf, nehmen
Sie bitte Kontakt mit dem
Lieferanten auf.

E5 Fehlercode

Um den linken Motor zu ersetzen,
prUfen Sie, ob das Kabel und der
Stecker des linken Motors lose sind
oder ob der linke Motor
beschadigt ist. Zur Bearbeitung
wenden Sie sich bifte an den
Lieferanten.

E6 Fehlercode

Uberprifen Sie, ob das Kabel und
der Stecker des rechten Motors
lose oder der rechte Motor
beschadigt ist. Tauschen Sie den
rechten Motor aus. Wenden Sie
sich an Ihren Lieferanten.

E7 Fehlercode

mechanische Bremse AN

E8 Fehlercode

PrOfen, ob Kabel und Stecker der
hinteren elekirischen Zugstange
lose sind oder die hintere
elektrische Zugstange beschadigt
sein kann. Wenden Sie sich an
den Lieferanten, damit er sich
darum kimmert.

E9 Fehlercode

PrUfen Sie, ob die Kabel und

Stecker des linken und rechten
Motors lose sind; prufen Sie, ob
die Bremshebel des linken und
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rechten Motors arretiert sind.
Wenn andere unbekannte Fehler
auftreten, wenden Sie sich an
den Lieferanten.

Der Bedienungsknopf
funktioniert nicht richtig

Wenn die Temperatur abnormall
ist, den Betrieb fUr einige Zeit
unterbrechen. Sobald die
Temperatur wieder normal ist,
verschwindet der Fehler von
selbst. Wenden Sie sich an den
Lieferanten, wenn die Stérung
Uber einen lGngeren Zeitraum
anhdlt.

Der Motor macht abnormale
Gerdusche

Der Alarm wird ausgeldst, wenn
der Winkel des Sitzes vom Boden
nach oben und unten (mehr als
15) gekippt wird. Gleichzeitig stellt
sich die Schubstange des Sitzes
automatisch ein. Der Verstell-
Vorgang kann von einer
Verlangsamung begleitet sein.
Sofern der Alarm noch besteht,
verschwindet der Code, wenn
der Sitzwinkel wieder den
Normalwert erreicht. Wenden Sie
sich an den Lieferanten, um die
Einstellung vorzunehmen.

Auf dem Bildschirm des
Handgriffs ist ein anormales
Bild zu sehen, es sind
chaotische Flecken zu sehen
oder es fehlt ein Bild.

Fehlen die Tasten auf dem
Bedienfeld oder stimmen sie nicht
mit der Beschreibung Uberein,
setzen Sie sich bitte mit Inrem
Lieferanten in Verbindung.
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9 Handy-App-Funktion

9.1 Download

92.1.1 iOS-System

Zum Herunterladen der "XSTO"-App im Apple App Store nach
"XSTO" suchen und auf Download klicken.

4 XSTO

o~ R BIFTRHR

Abbildung 9.1 Suche im Apple App Store

Der Download der App "xsto" ist in Abbildung 9.2 dargestellt.
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Abbildung 9.2 "XSTO" App

9.1.2 Android-System

Suchen Sie im Huawei App Store nach "xsto", wie in der
Abbildung 9.3 Huawei App Store Suche unten gezeigt, und klicken
Sie zum Herunterladen der "XSTO" App auf Installieren.

Abbildung 9.3 Huawei App Store Suche
Andere Android-Systeme scannen Abbildung 9.4 Android
Download QR-Code scannen und herunterladen.
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Abbildung 9.4 Download des QR-Codes fur Android

Da die APP auf den verschiedenen Plattformen gleich zu

bedienen ist, wird im Folgenden erldutert, wie die APP auf der
Android-Plattform funktioniert.

9.2 Registration und Anmeldung

9.2.1 App offnen

Das neu heruntergeladene Programm "XSTO" 6ffnen (siehe
Abbildung 9.5).
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User registration agreement and
privacy policy

The app protects your personal information
and guarantees that it will collect, use or
disclose your personal information only in
accordance with the legal etc. legitimate
and necassary prnciples and will not collect
any personal information irralavant to the
provision of products and services Be sure
to select that you have read and agree

with the User registration agreement and
privacy policy If you do not agree with our
user registration agresmant and privacy
policy. your use will be affected. You may
choose to cancel your registration to the
application and exit.

AGREE

CANCEL

Abbildung 9.5 offnet die App
Die folgenden Schritte mUssen online ausgefUhrt werden, d.h. die
Apple-Plattform wahlt hier das entsprechende Netzwerkmedium
aus, und die Huawei-Plattform wahlt das entsprechende
Netfzwerkmedium aus, d.h. Sie mUssen sich vorher mit dem Netzwerk
verbinden. Nachdem Sie die Art der Netzwerkverbindung
ausgewdhlt haben, sehen Sie die Verbindungsoberfldche in
Abbildung 9.6:
Bitte beachten Sie, dass die Android-App die Informationen Uber
den Standort im Voraus abrufen muss.
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xsto

Verlicalion cosle lagin

Abbildung 9.6 Anmeldeoberfldche
9.2.2 Registrieren

Sie muUssen sich mit dem Passwort Ihres Kontos anmelden,
nachdem Sie die Asnmeldeoberfldche aufgerufen haben. Um dies
zu tun, mUssen Sie ein Konto registrieren, klicken Sie auf "Account
registrieren”, die Schnittstelle ist wie in Abbildung 9.7 dargestellt.
Geben Sie den Verifizierungscode ein. Geben Sie dann das
gewunschte Passwort ein. Stellen Sie sicher, dass das Passwort
zwischen 6 und 12 Bits lang ist und aus Zahlen und Buchstaben
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besteht.

P O
xsto

Email pumbier Regiatrntion

Abbildung 9.7, Kontoregistrierung
9.2.3 Zugang

Nachdem Sie sich erfolgreich registriert haben, melden Sie sich
an, kehren Sie zur Anmeldeschnittstelle zurick, geben Sie die
registrierten Daten ein, um sich anzumelden, und aktivieren Sie das
Kontrollk&stchen unten, um die Benutzerregistrierungsvereinbarung
und die Datenschutzrichtlinie zu lesen und zu akzeptieren, wie in
Abbildung 9.8 dargestellt:
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xSto

VeI ATHN COoE lagin

Abbildung 9.8, mit den eingegebenen Informationen
Nach erfolgreicher Anmeldung sehen Sie es wie in Abbildung 9.9
dargestellt:
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XSTO

Blustooth Search for New Device

X5TORCZCES Bluetooth

") 2 A 2

Abbildung 9.9 Login erfolgreich
Das Telefon hat noch kein Gerat gekoppelt, da Sie sich gerade
erst angemeldet haben, mUssen Sie nach verfGgbaren Gerdten
suchen. Die Bluetooth fUr die Verbindung, &éffnen Sie Bluetooth,
Apple Telefon &ffnen Bluetooth-Methode: Finger auf den oberen
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Rand des Displays klicken, dann nach unten schieben, dann
erscheint unten Abbildung 9.10 Bluetooth-Verbindung, klicken Sie
auf die Abbildung 9.10 Bluetooth-Symbol Bluetooth, 6ffnen Sie die
Bluetooth, Bluetooth-Symbol, wie in der Abbildung unten blauem
Hintergrund.

Abbildung 9.10 Mit Bluetooth verbinden
Nach Herstellung der Bluetooth-Verbindung auf Bluetooth
Neues Gerdt suchen (Abbildung 9.9) klicken, um die Bluetooth-
Oberfladche aufzurufen, dann auf Neues Gerdt suchen (Abbildung
9.11).
Wie in der Abbildung gezeigt, nach einem verbundenen Gerét
suchen. Wdahlen Sie als Beispiel die Verbindung XSTO9C2CBS8.
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XSTO

Blustooth Search for New Device

X5TORCZCES Bluetooth

") 2 A 2

Abbildung 9.11 Bluetooth-Suche nach einem neuen Gerat

Um eine Verbindung herzustellen, klicken Sie auf XSTO?C2CB8
in Abbildung 9.11. Um eine Verbindung zum Gerd&t herzustellen,
geben Sie das 4-stellige Passwort ein (standardmd&Big die letzten 4
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Ziffern des Gerdtenamens: 2CB8) und klicken Sie auf die
Schaltfléche Bestéatigen.

password verifiers

0000

Confirm

Abbildung 9.12 Geratepasswort-Oberflache
Nach der erfolgreichen Verbindung des Gerats wird die Anwendung
automatisch auf die Schnittstelle fUr die erfolgreiche Verbindung des Gerdats
umgeschaltet (siehe Abbildung 9.13).
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XSTO9C2CBSE &

&

off

Remaining power

b5-

Total mioage: 123454KM

N '0) 2

Standard mode Lotk the car Omir click sapansion

M Remote Control

0 2 A 2

Abbildung 9.13 Das Gerat wurde erfolgreich verbunden
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9.3 Fernsteuverung und Bedienung

9.3.1 Oberflache fur erfolgreiche Gerdateverbindungen

Der Bildschirm I&sst sich in einen oberen, mittleren und unteren
Teil unterteilen. Der obere Teil der Benutzeroberfldiche umfasst die
Tasten "Verbindung trennen" in der oberen linken Ecke,
"Gerdtename", "Einstellungen” in der rechten Ecke, "Ausschalten in
der unteren Ecke, "Standardbetrieb" in der unteren linken Ecke,
"Automatische Verriegelung" und "Ein-Tasten-Faltung" in der
unteren rechten Ecke. In der Mitte der Benutzeroberfldche sind
eine groBe Leistungsanzeige, die Gesamtkilometer und die
Fernbedienungstasten angeordnet. Startseite, Standort,
Nachrichten und Mine bilden den ndchsten Teil der
Benutzeroberflache.

9.3.2 Trennen

Klicken Sie auf die Schaltfladche Trennen, wie in Abbildung 9.13
dargestellt. Das in Abbildung 9.14 dargestellte Dialogfenster wird
angezeigt. Durch Anklicken der Schaltflache OK wird die
Verbindung zum Gerdt XSTO?C2CB8 getrennt. Die Anwendung
wechselt dann zu der in Abbildung 9.9 gezeigten Oberfldche und
zeigt, da XSTO9C2CB8 erfolgreich verbunden wurde, einen
anderen Inhalt als in Abbildung 9.9, wie in der neuen Oberfldche
fUr erfolgreiche Anmeldung in Abbildung 9.15 gezeigt. Um das
Gerdt XSTO9C2CB8 erneut anzuschlieBen, klicken Sie einfach auf
XSTO?C2CB8, um es anzuschlieBen.
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Confirm whether to disconnect the
device

Confirm

q 2 A

Abbildung 9.14 Trennen
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X5TO

Bluetooth Search for New Device

XSTO9C2CBE Blustooth L)

Q A A 2

Abbildung 9.15 Oberflache fiir die erfolgreiche Erst-Anmeldung
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9.3.3 Einrichtung

Um die in Abbildung 9.16 dargestellte Einstellungsseite
aufzurufen, klicken Sie auf die Einstellung in der oberen rechten
Ecke von Abbildung 9.13. Auf der Seite Einstellungen gibt es vier
Optionen: Allgemeine Einstellungen, Informationen Uber die
Batterie, Gerateversion und Notfallkontakt.

£ Settings
General setting
Battery information
Device Version

Emergency Contact

Abbildung 9.16 Einrichtungs-Oberflache

9.3.3.1 Allgemeine Einstellungen

Klicken Sie auf die allgemeinen Einstellungen in Abbildung 9.16,
um zur Schnittstelle fUr die allgemeinen Einstellungen zu gelangen,
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die in Abbildung 9.17 dargestellt ist. In den allgemeinen
Einstellungen sind die Einstellungen fur die Sprache und fUr das
Fahren mit fester Geschwindigkeit enthalten. Wie in Abbildung 9.18
gezeigt, klicken Sie auf Spracheinstellungen, um die Einstellungen
fUr die Sprache anzuzeigen. Klicken Sie in der Sprachansage auf
die Schaltfldche Offne Sprachansage, um mit dem Finger nach
rechts zu wischen, so dass die blaue Hintergrundfarbe angezeigt
wird. Offnen Sie die Sprachansage auf die gleiche Weise. Die
Sprachansage ist noch nicht in Betrieb und der Sprachalarm ist in
Beftrieb. Es gibt drei Optionen fur die Lautstarke. Klicken Sie auf eine
der drei Optionen, um sie auszuwdahlen.

4 General setting

Woice Seltings

Flxed speed cruise

Abbildung 9.17 Oberflache Allgemeine Einstellungen
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< Voice Settings

DOpen Voice Prompt

Turn on Voice alarm

Valume

_—

Low gear Mid rangi

Abbildung 9.18 Spracheinstellungen
Die Geschwindigkeitsanzeige wird auf die gleiche Weise
gedffnet wie die Sprachansage.
Nachdem die Warnung geoffnet wurde, erscheint ein
Warnhinweis und klicken Sie auf OK, um die
Geschwindigkeitsanzeige zu 6ffnen.

Confirm wheiher fo tum
o CrEs control
function

Fingel spasd crums Mmoo
Bedangs bo sotorabs

operation, which regaires
highar drring prefiency of
the oprator, plaase confirm
o une this function on tha
prommitn of maibering the
apepraes




Abbildung 9.19 Geschwindigkeit

9.3.3.2 Batterieinformationen

Um die Batterieleistung und den Batteriestatus zu diesem
Zeitpunkt anzuzeigen, klicken Sie auf die Batterieinformationen in
Abbildung 9.16.

Die Batterieleistung betragt 100% und der Batteriestatus ist
normal, wie in Abbildung 9.20 dargestellt.

{ Battery information

Battery percentage 100%

Battery stalus Mormal

Abbildung 9.20 Batterieinformationen

9.3.3.3 Gerdteversion

Wie in Abbildung 9.21 dargestellt, auf die Ger&teversion in
Abbildung 9.16 klicken.
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£ Device Version

Current versiond

Abbildung 9.21 Gerateversion

9.3.3.4 Noffallkontakt

Wie in Abbildung 9.22 gezeigt, auf den Notfallkontakt in
Abbildung 9.16 klicken. Da der Notfallkontakt leer ist, kbnnen Sie
ihn durch Klicken auf die Schaltfldche Hinzufigen in der oberen
rechten Ecke (siehe Abbildung 9.23) und durch Klicken auf den
Notfallkontakt (siehe Abbildung 9.24) hinzufigen.
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< Emergency Contact

Abbildung 9.22 Noffallkontakte

L4 Emergency Contact

Abbildung 9.23 Noffallkontakte hinzufigen

9.3.4 Modus wechseln

Um in den S-Modus zu wechseln (siehe Abbildung 9.25), klicken
Sie auf den N-Modus in Abbildung 9.13. Die Geschwindigkeit im N-
Modus ist langsamer als im S-Modus.
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Abbildung 9.25 Modus wechseln

9.3.5 Entsperren/Sperren

Durch Anklicken von "Entsperren/Sperren” gelangen Sie in den
Sperrmodus und durch erneutes Anklicken wieder zurUck in den
Entsperr-Modus.
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9.3.6 Ein-Taste-Klappen

Die Ein-Knopf-Klappfunktion klappt die Maschine zusammen
oder entfaltet sie.

Durch Anklicken der Ein-Tasten-Klappfunktion in Abbildung
9.13, wenn sich M4 im ausgeklappten Zustand befindet, wird die
Maschine eingeklappt.

Durch DrUcken der Taste "Ein-Tasten-Klappen" wird die
Maschine ausgeklappt, wenn sich M4 im eingeklappten Zustand
befindet.

9.3.7 Herunterfahren

Klicken Sie auf die Schaltfldche Aus in Abbildung 9.13.
Daraufhin erscheint das Popup-Fenster der Schnittstelle zum
Herunterfahren in Abbildung 9.26. Klicken Sie auf die Schaltfléche
Bestatigen, um den Shutdown-Status zu aktivieren. Die App springt
daraufhin auf die Oberfl&che in Abbildung 9.15.
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Confirm whether the car is locked
and shut down

Confirm

Abbildung 9.26 Oberflache zum Herunterfahren

9.3.8 Fernsteuerung

Auf die Schaltfldche Fernsteuerung in Abbildung 9.13 klicken
und Abbildung 9.13 wechselt zu Abbildung 9.27. Auf die
Schaltfléche Fernsteuerung klicken, um die
Fernsteuerungsoberfldche in Abbildung 9.28 aufzurufen.
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Abbildung 9.27 Weiter zur Steuerung der Oberflache
Auf der rechten Seite der Bedienoberfldche befinden sich der
Hupenschalter und die globale Lageregelung, in der Mitte die
Geschwindigkeit der aktuellen Maschine und der virtuelle
Bedienjoystick, direkt unter dem virtuellen Bedienjoystick befindet
sich die Taste zur Einstellung des Geschwindigkeitsgetriebes.
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4 Remote Caontrol

Abbildung 9.28 Oberflache der Fernsteuerung

9.3.8.1 Der Hupenschalter

Klicken Sie auf die in Abbildung 9.28 dargestellte Taste des
Hupenschalters, um die Hupe einzuschalten; lassen Sie die Taste
los, um die Hupe auszuschalten.

9.3.8.2 Ganzheitliche Hohenregulierung

Durch Anklicken der Schaltfléche Gesamteinstellung in Abbildung
9.28 wechselt die Oberflache zur Oberflache Sitzeinstellung in
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Abbildung 9.30.

< Seat Adjustment

o,
A

L

A 4

Oberflache der Sitzverstellung
Der Sitz des M4 kann angehoben und abgesenkt werden.
Wenn Sie den Aufwartspfeil in Abbildung 9.30 unten gedrickt
halten, hebft sich der Sitz und die Meldung "Sitz hebt sich" erscheint

in der Schnittstelle fUr die erfolgreiche Sitzeinstellung des M4,
Abbildung 9.31.
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4 Seat Adjustment

Saat rising

Abbildung 9.31 Der Sitz M4 wurde erfolgreich eingestellt

9.3.8.3 Automatischer Sitzausgleichsschalter

Klicken Sie zur Bestatigung auf die Schaltfldche "Automatischer
Sitzausgleich", um den automatischen Ausgleich zu akfivieren, und
klicken Sie erneut auf "Bestatigen”, um den automatischen
Ausgleich zu deaktivieren.
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9.3.8.4 Virtuelle Betriebswippe

Der Bediener sitzt direkt vor der Maschine und drickt und halt
den virtuellen Joystick in Abbildung 9.28 in Vorwdartsrichtung.

Die Maschine bewegt sich mit der Geschwindigkeit vorwdrts,
die durch das Geftriebe eingestellt wurde, und die Person kann den
Joystick verwenden, um die Maschine so zu steuern, dass sie sich
vorwdarts, rdckwdarts, nach links oder nach rechts bewegt.

9.3.8.5 Regulierung des Getriebes

DrUcken Sie auf die Geschwindigkeitsanpassung in Abbildung
9.28 und das Geschwindigkeitsanpassungs-Pop-over der
Fernbedienung erscheint in Abbildung 9.32. Dricken Sie auf die
aktuelle Geschwindigkeit in der Abbildung und ziehen Sie die
Geschwindigkeit 1, um die Geschwindigkeit anzupassen.
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Slide adjusting speed gear

1]

Abbildung 9.32 Popup-Fenster fir die Geschwindigkeitseinstellung
auf der Fernbedienung

9.3.9 Startseite

Klicken Sie auf die Startseite von Abbildung 9.13, also auf die
Seite von Abbildung 9.13. Der Inhalt von Abbildung 9.13 wurde
oben bereits detailliert dargestellt.
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9.3.10 Position

Klicken Sie auf die Position in Abbildung 92.13 und 6ffnen Sie die
Seite mit den Positionsinformationen in Abbildung 9.33. Klicken Sie
je nach Bedarf auf die Schaltflédche "Einmal ausfGhren" oder
verwenden Sie die Anwendung. Wenn das Klicken nicht zul&ssig ist,
kann diese Funktion nicht verwendet werden (HINWEIS: Die
Android-Version der Anwendung &ffnet die Anwendung zum
Abrufen der Positionsinformationen. Diese Funktion ist nur fOr
Produkte verfugbar, die Uber eine Ortungsfunktion verfGgen).

Location

Abbildung 9.33 Seite mit Standortinformationen
Einmal auf AusfUhren klicken oder App verwenden, Abbildung
9.34. Abbildung 9.34 Die roten Koordinaten zeigen die aktuelle
Position des Mobiltelefons, die blauen Koordinaten die
Positionsdaten von XSTO?C2CB8.
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Location

o
i L
o

Abbildung 9.34 Erfolgreiche Standortabfrage

9.3.11 Trends

Auf Dynamik in Abbildung 9.13 klicken, die Oberfladche
wechselt zu Abbildung 9.35:
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Dynamic

Equipment Introduction Company Prafile Brar

L=

Equipment Introduction

Abbildung 9.35 Einfihrung in die Ausristung
9. 3.11. 1 Unternehmensprofil

Um die Schnittstelle zu Abbildung 9.36 zu &dndern, klicken Sie
auf das Unternehmensprofil in Abbildung 9.35.:

Dynamic

Company Profile
~
Abbildung 9.36: Unternehmensprofil
9. 3. 11. 2 Unternehmensprofil

Durch Anklicken der Markenwerbung in Abbildung 9.35 dndert
sich die Oberfl&che in Abbildung 9.37:
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Dynamic

Brand Promotion

-
Abbildung 9.37 Markenwerbung
9.3.11.3 Gerdate-Leasing

Auf den Gerdte-Leasingverirag in Abbildung 9.35 klicken und
die Schnittstelle wie in Abbildung 9.38 &ndern.:

Dynamic

Company Profile

o

Abbildung 9.38 Gerate-Leasing
9.3.12 Mine

Klicken Sie auf Mine in Abbildung ?.13, die Benutzeroberfladche
wird in Abbildung 9.39 dargestellt.

Sie kdnnen Ihre Daten bearbeiten, indem Sie auf den obersten
Benutzernamen klicken: Konto und Sicherheit,
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Nutzungsbedingungen, Privatsphdre, Nach Aktualisierungen
suchen, Caches I6schen und Impressum.

. User Nickname >

&y Account and Security

El Comment Feedback
& User Agreement

G Privecy Palicy

[® Check for Updates
&1 Clear cache

D  Aboutus

Abbildung 9.39 von Mine
9. 3. 12. 1 Meine Information

Klicken Sie auf den Benutzernamen, um meine Daten zu
andern.

Sie haben die Maglichkeit zur Anderung des Avatars und des
Spitznamens. Klicken Sie nach der Anderung auf Speichern.
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9.3.12.2 Kontonummer und Sicherheit

Klicken Sie auf die Abbildung 9.3? Konto und Sicherheit,
kénnen Sie das Kontopasswort dndern und das Konto kindigen,
wie in Abbildung 9.41 Konto und Sicherheit, klicken Sie auf das
Passwort dndern, k&dnnen Sie das Passwort dndern, und das
Passwort zu dndern gibt es zwei Moglichkeiten: durch das alte
Passwort oder durch die Uberprifung der Handynummer, wie in
Abbildung 9.42 gezeigt, um das Passwort zu &dndern, die andere ist,
klicken Sie auf das Konto kUndigen, kédnnen Sie klicken, um das
Konto auszuflllen, wie in Abbildung 9.43 Konto kindigen gezeigt.

£ Account and Security
{ Change password
Abbildung 9.41 Abbildung 9.42
Kontonummer  und Passwort dndern
Sicherheit
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£ Log off secaunt

Fill it the Cancedatsan dpplstatsan

Abbildung 9.43 Konto I6schen

9.3.12.3 Feedback

Klicken Sie auf das Feedback in Abbildung 92.39, wie in
Abbildung 9.44 dargestellt. Das Feedback kann je nach
Feedbacktyp gegeben werden.
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£ Comment Feedback Feedback Loy

Feedback type

Problem Descriptien (nmea)

Submit feedbrack

Abbildung 9.44 Feedback zur Meinung
9.3.12.4 Benutzervereinbarung

Klicken Sie auf die Benutzervereinbarung in Abbildung 9.39,
wie in Abbildung 9.45 dargestellt, und zeigen Sie den Inhalt der
Vereinbarung im Zusammenhang mit der Benutzerregistrierung im
Detail an.
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4 Reglstration Agreement

(EKETO } User Service Agresment
The EXSTO ) Ukier Service Agreemenl will help you unde
ratmnd the following coment
1. Imdroduction
2. Senvice Description
3. Service unnge rules
4. Upload and share user conbent
§. User Pergonal bnformaticn Pralection
B Irtelachusl Property
7. Adwertising, Third-party links
8. Lirmitation of Liability
8. Change and Tefmenation of Sefvices
10, Account cancellation
1. Minors clauss
12. Malificaticn
13, Comiact informasion
14, Oiher
1. introduction
1.1 This Bgieemssnt i Datwein Thi uisr (hersmater rilen
ed 1o a5 “you") and the Zhongshan Xisosheniong Innovati
on Technalogy Co., Lid (herenafier relened 1o as “Kisoikhe
fibang ). and the Xisaahertong will $tnicily provide product
§ Bn/OF SEMICES In Soordancs with the 1ems of this sgr
eement. The bermms of this agreement constitute a prenegui
wile Tor your use of The products andior sernoes provaied

by the Xinoshentorg ard thei derivative senvices. You sha

Abbildung 9.45 Benutizervereinbarung

9.3.12.5 Datenschutzrichtlinie

Um den detaillierten Inhalt der Datenschutzrichtlinie dieser
Anwendung zu verwenden, klicken Sie auf die
Datenschutzrichtlinie in Abbildung 9.39, wie in Abbildung 9.46
gezeigt.
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£ Privacy Policy

Privacy Policy
Updated oncJune 16, 2023

Effective date: June 16, 2023

Thiis policy applies to X5TO App produsct s of services (her

einafter referred 1o as “this application’)

This privacy policy section will help you understand the fol

lowing

1. Definition and Scope of Application

2. How do we collect and use your information;
3. How do we use cookies and similar technol
ogies;

4. How do we share, transfer, and publicly disc
lose users' personal information;

5. How do we protect the information securit
y of users;

6. How do you manage personal infermation;
7. How do we handle information about minor
|3

8. How your information is transferred globall

Abbildung 9.46 Datenschutzrichtlinie

9.3.12. 6 Nach Update suchen

Durch Klicken auf die Schalifléche Update prufen in Abbildung
9.39 kann, wie in Abbildung 9.47 gezeigt, Uberprift werden, ob die
aktuelle Version der Asnwendung die neueste ist. Die Abbildung
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zeigt, dass die aktuelle Anwendung die neueste Version ist und
keine Aktualisierung erforderlich ist.

. User Nickname >

(B Account and Security

E Comment Feedback

[F User Agreement

f.:l Privacy Podicy

[® Check for Lipdaies

& Clear cache

0 Aboul i

Abbildung 9.47 Nach Updates suchen

9.3.12.7 Cache léschen

Klicken Sie in Abbildung 9.39 Clear Cache, k&nnen Sie die
Anwendung fUr die Verwendung von Cache-bezogenen
Informationen zu |6schen, ist die spezifische Cache-GréBe auf der
rechten Seite des Bildes angezeigt, die Abbildung 9.39 der Cache-
GréBe 1,3 MB, achten Sie darauf, den Cache zu leeren, dann
verwenden Sie die App-bezogenen Inhalte kbnnen wieder Traffic-
Download-Inhalte, um unndtige Cache zusatzlichen Traffic-
Verbrauch zu vermeiden, wdhlen Sie bitte sorgfdltig leeren Cache.
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9.3.12.8 Uber uns

Klicken Sie auf Uber uns in Abbildung 9.39, wie in Abbildung
9.48 dargestellt. Uber uns.

< About us

Current versionl,1.5
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Abbildung 9.48 Uber unsinformationen zur elekiromagnetischen
Vertraglichkeit

A Hinweis: Tragbare HF-Kommunikationsgerdate sollten nicht
n&her als 30 cm (12 Zoll) von einem Teil des Gerdats entfernt sein,
einschlieBlich der vom Hersteller angegebenen Kabel.

- Die Anforderungen an die elekiromagnetische Vertraglichkeit
gemdaB IEC60601:2005+A1:2012+A2:2020 und ISO7176-21:2009
werden vom M4 erfUllt.

- Der Benutzer muss das Gerdat in Ubereinstimmung mit den in den
Begleitdokumenten enthaltenen Informationen zur
elektromagnetischen Vertraglichkeit installieren und verwenden.

- Der Mobilitatsroboter M4 erzeugt, verwendet und strahlt
Hochfrequenzenergie aus. Das Gerdt kann andere medizinische
oder nichtmedizinische Gerdate stéren und die Funkkommunikation
beeintrchtigen.

Der Betreiber oder qualifiziertes Servicepersonal sollte folgende
MaBnahmen ergreifen, wenn das Gerat Stérungen verursacht, was
durch Ein- und Ausschalten des Gerats festgestellt werden kann:

® Das betroffene Gerdt neu ausrichten oder umstellen;

® Abstand zwischen Gerdt und betroffenem Gerdat vergréBern;
® Gerdt Uber andere Spannungsquelle versorgen;

® FUr weitere Vorschldge Servicetechniker kontaktieren

- Vorsicht! Der M4 Mobilitatsroboter darf nicht in der NGhe anderer
Gerdate oder auf Stapeln anderer Gerdate betrieben werden. Sollte
der Einsatz in der N&he oder das Stapeln mit anderen Geraten
erforderlich sein, sollten Sie sich vergewissern, dass er in der
jeweiligen Konfiguration in der Lage ist, normal zu funktionieren.

- Vorsicht! Es liegt in der Verantwortung des Kunden sicherzustellen,
dass dieses Gerat und die Gerdéte in seiner Umgebung den
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Anforderungen der IEC 60601-1-2, 4. Ausgabe, entsprechen.

- Vorsicht! Verwenden Sie keine Gerd&te, die Hochfrequenzsignale
aussenden. Dazu gehdéren Mobiltelefone, Funksender und
Funksteuerungen, die Betriebsparameter auBerhalb der Normen
verursachen kénnen. Schalten Sie diese Ger&te aus, wenn Sie sich
in der Ndhe befinden. Fur die Unterrichtung des Benutzers oder
anderer Personen Uber die Einhaltung dieser Vorschrift ist der
Betreiber verantwortlich.

- Achtung! FUr unzuldssige Handlungen, die zu Stérungen fUhren,
Ubernimmt der Hersteller keine Haftung.

- Vorsicht! Der Mobilitatsroboter M4 darf nicht zusammen mit HF-
CHIRURGISCHEN GERATEN verwendet werden.

122



Tabelle 1

Leitfaden und Herstellererklarung - Elektromagnetische Aussendung

Der M4 ist dafUr ausgelegt, in der wie folgt spezifizierten elektromagnetischen

Umgebung zu arbeiten. Dass er in einer solchen Umgebung eingesetzt wird, muss vom

Benutzer sichergestellt werden.

Emissions Test Complianc | Electromagnetic Environment - Guidance
e

RF-Emissionen Gruppe 1 HF-Energie wird vom M4 MobilitGtsroboter

CISPR 11 nur fUr seine infernen Funkfionen
verwendet. Die HF-Emissionen sind sehr
gering. Es ist unwahrscheinlich, dass sie
Stérungen bei benachbarten
elekironischen Gerdten verursachen.

RF-Emissionen Klasse B FUr Haushalte und Einrichtungen, die direkt

CISPR 11 an das 6ffentliche Niederspannungsnetz

Oberschwingungsemission | Klasse A angeschlossen sind, ist der M4 geeignet.

en

IEC 61000-3-2

Spannungsschwankungen | /

/Flicker-Emissionen

IEC 61000-3-3
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Tabelle 2

Leitfaden und Herstellererklarung - Elektromagnetische Storfestigkeit

Der M4 ist dafUr ausgelegt, in der wie folgt spezifizierten elekfromagnetischen

Umgebung zu arbeiten. Ob er in einer solchen Umgebung eingesetzt wird, muss vom

Benutzer Uberprift werden.

Immunitatstest

IEC60601 Teststufe

Konformitatsstufe

Elektfromagnetisc
he Umgebung -

Richtlinien

Elektrostatische
Entladung (ESD) IEC
61000-4-2

+8kV Kontakt
+2kV, £4kV, 18kV,

+8kV Kontakt
+2kV, £4kV, £8kV,

Der FuBboden
sollte aus Holz

bestehen,

+15kV Luft *15kV Luft betoniert oder
gefliest.

Schnelle elektrische +2kV +2kV Die
Transienten/Bursts 100kHz 100kHz Luftfeuchtigkeit
(EFT) IEC 61000-4-4 Wiederholungsfreque | Wiederholungsfreq | sollte bei

nz uenz synthetischen
Uberspannungen Materialien
IEC 61000-4-5 mindestens 30%

+0.5kV, £1kV Linie-zu-
Linie
+0.5kV, £1kV, £2kV

Leitung-zu-Erde

+0.5kV, £1kV Linie-
zu-Linie
+0.5kV, £1kV, £2kV

Leitung-zu-Erde

betragen.

Die Qualitat der
Haupftstromverso
rgung sollte der
einer typischen
Geschdfts- oder
Krankenhausum
gebung

entsprechen.

Spannungseinbrich
e IEC 61000-4-11

Spannungsunterbre

0 % UT; 0,5 Zyklus Bei
0°, 45°, 90°, 135°, 180°,
225°,270° und 315°

0 % UT; 0,5 Zyklus
Bei 0°, 45°, 90°,
135°, 180°, 225°,

Die Qualitat der
Netzstromversorg

ung sollte der
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chungen IEC 61000-
4-11

270°und 315°

0% UT; 1 Zyklus

einer typischen

Geschdfts- oder

0% UT; 1 Zyklus Krankenhausum
und und gebung
70 % UT; 25/30
70%UT:25/30 2yklen | - entsprechen.
yklen !
Einphasig: bei 0° ) ) . Eine
Einphasig: bei 0 unterbrechungsfr
RATED Netzfrequenz- cie
Magnetfelder IEC Stromversorgung
61000-4-8 (USV) wird
empfohlen,
0% UT; wenn das Gerat
0% UT; 250/300 Zyklus
250/300 Zyklus stéindig in Betrieb
ist.
Elektfromagnetisc
he Umgebung -
Richtlinien
IMMUNITAT gegen Der FuBboden
magnetische sollte aus Holz
30A/m 30A/m
Nahfelder [EC 61000- bestehen,
50Hz oder 60Hz 50Hz oder 60Hz
4-39 betoniert oder
gefliest.
Elekfrostatische 65A/m, 65A/m,
Entladung (ESD) IEC | Modulation: Modulation:

61000-4-2

Impulsmodulation,
2.1KHz
Testfrequenz:134.2KHz

7.5A/m,
Modulation:

Impulsmodulation,

Impulsmodulation,
2.1KHz
Testfrequenz:134.2
KHz;

7.5A/m,
Modulation:

Impulsmodulation,
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50KHz 50KHz
Testfrequenz:13.56MH | Testfrequenz:13.56
Z MHz;

Siehe Tabelle 6 Siehe Tabelle 6

Hinweis: UT ist die Netzwechselspannung vor der Anwendung des Testpegels.
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Tabelle 3: Leitlinien & Erkldrung - Elektromagnetische Storfestigkeit in Bezug auf

leitungsgebundene HF & abgestrahlte HF

Hinweise & Erlduterungen - Elekiromagnetische Storfestigkeit

Anwender sicherzustellen.

Die M4 ist fUr den Einsatz in der unten angegebenen elektromagnetischen Umgebung

vorgesehen. Der Einsatz der M4 in einer solchen Umgebung ist vom Kunden oder

Immunitatstest

IEC 60601 Teststufe

Konformitatsstufe

Elekiromagnetische

Umgebung - Hinweise

385MHz-

5785MHz
Testspezifikationen
for

ENCLOSURE PORT
IMMUNITY
gegenuUber
drahtlosen RF-
Kommunikationseinri
chtungen (siehe
Tabelle 9 der IEC

Leitungsgebunde | 3 Vrms 3 Vrms

ne RF IEC 61000- 150 kHz to 80 MHz 150

4-6 6 Vrms in ISM kHz bis 80 MHz

bands 6 Vrms in ISM-und

Amateurfunkbdnd
emn

Abgestrahlte RF 10 V/m 20V/m

IEC 61000-4-3 80 MHz bis 2,7 GHz 26MHz bis 25GHz
10V/m

80 MHz bis 2,7 GHz

385MHz-

5785MHz Test
Spezifikationen for
ENCLOSURE PORT
IMMUNITY fUr
drahtlose RF-
Kommunikationsg
erdte (siehe
Tabelle 9 der I[EC
60601-1-

Tragbare HF-
Kommunikationsgerate
(einschlieBlich
Peripheriegerate wie
Antennenkabel und
externe Antennen)
sollten nicht in einem
Abstand von weniger
als 30 cm (12 Zoll) von
irgendeinem Teil des
M4 verwendet werden.
Dies gilt auch fUr die
vom Hersteller
angegebenen Kabel.
Andernfalls kann es
vorkommen, dass diese
Gerdte nicht wie
vorgesehen

funktionieren.
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60601-1- 2:2014+A1:2020)
2:2014+A1:2020)
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Tabelle 4 -Testspezifikationen fur ENCLOSURE PORT IMMUNITY gegeniiber drahtlosen HF-

Kommunikationsgeraten

Tost Band Service 2 Modulation IBAUALTY e 3T
frequency LEVEL
(MHz} (MHz) (Wim}
Pulzse modulation !
385 380 to 380 TETRA 400 27
18 Hz
Fmel
450 430 to 470 GMRS 460, FRS 480 + 5 kHz deviation 28
1 kHz zine
710
Pulse modulation )
745 704 1o 787 LTE Band 13, 17 9
217 Hz
780
810
GSM BDO/S00, TETRA 800, Pulse modulation &
870 BOO to 850 IDEN 820, CDMA 850, 28
LTE Band 5 18 Hz
830
1720 .
GSM 1800, COMA 1800; Pulse modulation
1845 1 700 to 1 890 GSM 1800; DECT, LTE Band 28
1, 3, 4, 25; UMTS 217 Hz
1970
Bluetooth, WLAN, Pulse modulation
2 450 2 400 to 2 570 B02.11 bigfn, RFID 2450, 28
LTE Band 7 217 Hz
5240
Pulse modulation ™
5 500 5 100 to 5 BOOD WLAN 802.11 aln 9
217 Hz
5785
If necessary to achieve the IMMUNITY TEST LEVEL, the distance between the transmitfing antenna and the
ME EQUIPMENT OT ME SYSTEM may be reduced to 1 m. The 1 m test distance is permitted by [EC 61000-4-3.
2) For some services, only the uplink frequencies are included
8} The carrier shall be modulated using a 50 % duty cycle square wave signal.
€} As an alternative to FM modulation, the carrier may be pulse modulated using a 50 % duty cyde square wave
signal al 18 Hz. While it does not represent actual modulation, it would be worst case.
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Tabelle 5 - Testspezifikationen fir ENCLOSURE PORT IMMUNITAT gegen magnetische
Nahfelder

Test frequency Modulation ImMuNITY TEST LEVEL {Afm)
30 kHz * cw 8
Pulse modulation ™
134,2 kHz 65%
2.1 kHz
Pulze modulation ™
13,56 MHz T5%

50 kHz

8 This test is applicable only to ME EQUIPMENT and ME SYSTEMS intended for use in the HOME HEALTHCARE
ENVIRDNMENT

Bl The carrier shall be modulated using a 50 % duty cycle square wave signal.

2l rm.s. before modulation is applied.
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