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Bitte lesen Sie diese Bedienungsanleitung vor dem Gebrauch des Produkts

sorgfaltig durch und bewahren Sie sie an einem sicheren Ort auf.
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Kurze EinfUhrung

Der M4 ist ein innovatives Gerdt, das Menschen mit
Mobilitatseinschrénkungen eine intelligentere und komfortablere
Art des Bewegens ermoglicht. Verglichen mit herkémmlichen
ElektrorolistUhlen bietet der M4 die Méglichkeit, die Sitzhéhe zu
erhdhen, den Sitz zu verstellen und viele weitere praktische
Funkfionen.

Die Sitzh6henverstellung des M4 Roboter ermdglicht es dem
Benutzer, die Sitzhdhe einfach an seine persdnlichen BedUrfnisse
anzupassen. So kann der Rollstuhl an verschiedene Szenarien und
Nutzungsanforderungen angepasst werden.

Mit der Sitzverstellfunkfion kann der Benutzer den Sitzwinkel und
die Sitzpositions-Hohe, individuell einstellen. So wird Fahrkomfort und
UnterstUtzung gewdhrleistet.

Als M4 Roboter, der die Forschungs- und Entwicklungserfolge
und den Innovationsgeist unseres Unternehmens verkdrpert, soll der
M4 Menschen mit MobilitGtsproblemen zu einem unabhdngigeren
und komfortableren Reiseerlebnis verhelfen.

Der M4 wurde entwickelt, um Menschen mit
Mobilitatsproblemen ein angenehmes und komfortables Reisen zu
erméglichen. Egal, ob die Mobilitét aufgrund einer leichten
Erkrankung, des Alters, einer Krankheit oder anderer Faktoren
eingeschrankt ist, der M4 kann bei Kurzstreckenreisen oder
Bewegung in der Wohnung, helfen. Er ist mit einer
Sitzhdhenverstellung und weiteren praktischen Funktionen
ausgestattet.



1 1 Symbole und Gebrauchsanweisung
1.1 Anleitung zu Symbolen

1.2 AWARNUNG —— betrifft die personliche

Sicherheit

AHINWEIS —— kann zu leichten Verletzungen oder
Rollstuhlschdden fUhren

AHINWEIS ——-Dieses Produkt ist nicht fUr sehbehinderte
Menschen geeignet

1.3 Hinweis vor dem Gebrauch

Dieses Gerat darf nicht zusammen mit anderen elekironischen
Gerdaten verwendet werden. Dies kann zu Fehlfunktionen fUhren.
Sollte eine solche Verwendung erforderlich sein, mUssen sowohl
dieses Gerdat als auch die anderen Gerdte im Hinblick auf deren
FunktionstUchtigkeit Uberwacht werden.

Dieser M4 Roboter ist mit einer Reihe von Funktionen
ausgestattet. Diese Funktionen setzen voraus, dass der Benutzer bei
Bewusstsein ist und Uber ein normales Denkvermogen verfugt.

Der Benutzer sollte diese Beschreibung vor der Benutzung lesen,
und d&ltere Menschen sollten von ihren Familienangehdrigen
angeleitet werden, um den M4 Roboter richtig zu verstehen und zu
benutzen.

Ein Warnhinweis, dass der M4 Roboter erst dann benutzt



werden sollte, nachdem der Benutzer eine Schulung erhalten hat
und nachdem die spezifischen Anpassungen fir den Benutzer
vorgenommen wurden und als sicher bestatigt wurden. FUr
Menschen mit geistiger Behinderung ist der M4 Roboter nicht
geeignet.

1.4 Anweisungssymbole

aH

Aufpassen, nicht einklemmen
lassen

—
1

Vorsicht vor
elektromagnetischer Strahlung

Es ist verboten, Waren zu
fransportieren




oy
o

Motor-Bremsen entriegeln und
verriegeln
(siehe Details 3.10 Mechanische

Bremse )

2 Uber die Gerdate

2.1 Packliste
M4/M4-H M4 Roboter Batterie
Gebrauchsanweisung / zum Ladegerat  (1.5M)

Downloaden.

FernbedienungsschlUssel

Sechskant-SchlUssel

Sicherheitsgurt

Anleitung zum Sicherheitsgurt

2.2 Optionales Zubehor

"I

5

® °

UnterstUtzung Das M4-H/M 4
for RUckenlehnenteil
Mobiltelefone

Umhdange-
Tasche

Aufblasbares-
Kissen

BelUftungs-
Kissen




AWARNUNG — Die Verwendung von Zubehor, Teilen und
Elekironik, die nicht vom Hersteller dieses Gerats angegeben oder
geliefert wurden, kann die elekfromagnetische Stéraussendung
erhéhen, die elekfromagnetische Stérfestigkeit dieses Gerats
herabsetzen oder zu einem nicht bestimmungsgemdaBen Beftrieb
fOhren.



2.3 Produktaufbau

: RGckenlehne

. Joystick-Steuerung

: Hinterrad

: Vorderrad MECANUM

: Armlehne

. Polster

: BeinstUtze

: FuBplattform

: KopfstUtze

10: Hinterer SchiebebUgel
11: Batterie

12: Antikipp-Rad-Paar

13: Vorderer Schiebebugel

NVOOONONUOTNWN —



2.4 Produkiparameter

Qualifizierung

Modell M4 M4-H Honhe
RUckenlehne
Standardformat Héhe: 930 mm Héhe: 1266 mm
Breite: 580 mm Breite: 580 mm
L&dnge: 1035 mm L&dnge: 1035 mm
Zusammengekla Hoéhe: 570 mm Hohe: 570 mm
ppt Breite: 580 mm Breite: 580 mm
Lange: 1040 mm Lange: 1040 mm
Gesamtgewicht 54.2kg 55kg
GroBe der

Pedaleinheit
(Einheit: mm)

410*580*305

410*580*305

Gewicht der
Pedaleinheit

11kg

11kg

GréBe der
Sitzteile (Einheit:
mm)

740*570*320

826*570*340

Gewicht der
Sitzbauteile

15.2kg

16kg

GroBe der
Fahrgestellbautei
le (Einheit: mm)

745*580*350

745*580*350

Gewicht der
Komponenten
des Fahrgestells

25kg

25kg

GroBe der
Batterieeinheit
(Einheit: mm)

245*130*130

245*130*130

Gewicht des
Batteriemoduls

3kg

3kg




Nennlast

115kg 115kg
Hbchstgeschwin
digkeit $km /h ofm /h
Lebensdauer der 15km 15km
Batterie

Form der Faltung

Maschinell klappbar
(Sitzkissen muss
entfernt werden)

Maschinell klappbar
(Sitzkissen muss entfernt
werden)

ReifengréBe

25,4cm |10Inch

25,4cm |10Inch

Maximale Hohe
des Hindernisses
vorwarts

5cm

5cm

Maximale Hohe
des Hindernisses
rockwarts

4cm

4cm

Maximaler
Steigungswinkel
bei voller Last

10°

10°

Minimaler
Wenderadius

820mm

820mm

Batterie-Typ

Lithium-lonen

Lithium-lonen

Batterie- 25.55V 15.6Ah
Parameter Nennspannung Nenr?s%gindgggg 55y
25,55V, . Abschaltspannung:
Abschaltspannung: 19 25V
19.25V '
Eingang: Eingang:
Ladeparameter | 64.940vAC,50/60Hz, | 100-240VAC,50/60Hz,
Ladegerat
2.5A Max; 2.5A Max;
Ausgang des Ausgang des
Ladegerdts: Ladegerdts:
29,4V ,40A117,6W 29,4V ,40A117,6W
Batterie 0°C bis + 35°C / + 5°C | 0°C bis + 35°C / + 5°C
Lagerung bis + 40°C bis + 40°C
Gerduschpegel <70dB <70dB




Etikett mit Siehe das Typenschild | Siehe das Typenschild
Seriennummer am Gerdat m Gerat

Schutzklasse IPX4 IPX4

Wesentliche Funkfionen: Steuerung des Fahrmotors (einschlieBlich
Vorwdrts-, RUckwdarts- und Lenkfunktion), Motorbremsfunktion,
elektrische Schubstangenhebefunktion, Joystick-Reset-Parkfunktion,
Joystick-Controller EIN / AUS Funktion.

Hinweis: Das ist ein M4 Roboter.

Das Gerdt kann Herstellungs- und Montageabweichungen
aufweisen, die tatséchliche GréBe betragt in der Regel £ 5 mm.
Das Gewicht liegt innerhalb von + 2 kg.

AHINWEIS —— Ist die Last gréBer als die Nennlast, muss die
Last reduziert werden, da sonst die Gefahr einer Beschddigung der
AusrUstung oder eines UmstUrzens der Maschine besteht.




2.5 Gerdate-GesamigroBle

M4
Einheit: mm
930 Ausgangs
position
1035 ‘
|
Gefaltet
1040 ‘
1
1080 Angehoben

980 ‘



570

M4-H

1400~1565

980

Einheit: mm

Ausgangs
position

Gefaltet

Angehoben



1055
1186

Angehoben

Ausgangsposition Gefaltet

2. 6 Initialisierung

Wenn der M4 Roboter geliefert wird, sind der Hauptmotor und die
Batterie getrennt geliefert. Wenn die Sitzbaugruppe getrennt von
der Rahmenbaugruppe und der Pedalbaugruppe aufbewahrt
wird, montieren Sie bitte zuerst die drei Teile, siehe 4.2
Montageanleitung fur Einzelheiten.

Montieren Sie die Batterie und
stellen Sie sicher, dass die
Batterie stabil ist. Vor dem
ersten Gebrauch die Batterie
aufladen.




DrUcken Sie die Power-Taste

|
vom Joystick = .

Plus- und Minustaste
gleichzeiﬂi drGcken und
halten und =
Starten Sie nach ca. 3
Sekunden die Ein-Knopf-
Erweiterung. Auf dem Display
erscheint "U" und der M4

Roboter befindet sich im
Standardzustand.




3 Arbeitsweise

3.1

Vor der Verwendung prifen

Schnellspannveriegelun ]

Den SchlUssel unter dem Sitz
Uberprufen und, falls nicht

verriegelt, verriegeln (siehe

4 Montage und Demontage
zur Verwendung des

SchlUssels) .

Vorder- und Hinterr&der auf
VerschleiB prufen.

Treten anormale Vibrationen
auf und sind die lokalen
Schéden schwerwiegend,
darf das Gerdt nicht mehr
verwendet werden. Wird
das oben beschriebene
Phdnomen festgestellt,
wenden Sie sich bitte an
Ihren Handler.

PrGfen Sie, ob die Batterie
beschadigt oder feucht ist.
Verwenden Sie die Batterie,
nachdem sie richtig
installiert wurde. ( siehe
Details 6

Batterieanweisungen) .




Den festen Sitz des
FuBplattform konftrollieren.
Wenn die FuBplatform nicht
festmontiert ist, muss es
festmontiert werden, bevor
es zum Einsatz kommt

( siehe 4 Ein- und Ausbau
fUr Details) .

PrOfen, ob die Motor Bremse
eingerastet ist. Ist dies nicht
der Fall, muss die Bremse
eingestellt werden, um das
Elektromobil benutzen zu

kbnnen (siehe

3.10Mechanische Bremse fUr
Details).

3.2 Fahren und verlassen

3.2.1 Hinsetzen von vorne

¢

!
E

4

Auf den FuBplatform stellen
und anschlieBend hinsetzten.




Stellen Sie dann die Sitzhéhe
auf eine bequeme Position

ein (siehe 3.7 Anheben und
Herunterklappen zur
Sitzeinstellung) .




3.2.2 Seitliches Aufsitzen

Den Handlauf nach oben
kippen, bis die links gezeigte
Position erreicht ist.

Mit dem RUcken zum Sitz auf
das Sitzkissen setzen (siehe
Abbildung links).

Sitzposition wie links
dargestellt einstellen. Den
Handlauf herunterklappen.
AnschlieBend wird die
Sitzhéhe entsprechend auf
eine bequeme Position

eingestellt (siehe 3.7

Anheben und
Herunterklappen zum

Einstellen des Sitzes) .




3.3 Betriebserklarung

3.3.1 EinfUhrung der Tastenfunktion

Ein/Aus-Taste: Gerat
ein/ausschalten

Schildkréte:
Geschwindigkeits-
Bereich

L ]
L]
L]
LE B B N

Hase: Erhdhung des
Geschwindigkeits-
Bereichs

+]jolsfe

Minustaste: Sitzhdhe
senken

Plus-Taste: Erhohen
Sie die Sitzhodhe

Hupentaste

Q@




3.3.2 Display-Befehl

Zeigt den Ladezustand der Batterie
in Prozent an.

In der Abbildung sind noch 88 %
sichtbar / verfUgbar.

Bei weniger als 20% blinken die roten
Lichter links und rechts neben der
Ladeanzeige. Bitte laden Sie die
Batterie so bald wie méglich auf.

Ll
L L L

Die Zahlen 1 bis 5 stehen fUr den
Geschwindigkeitsbereich.

Die Zahl bedeutet, dass der aktuelle
Phase 1 ist.

Es gibt 5 Phasen, 1 Phase bedeutet
niedrige Geschwindigkeit, 5 Phasen
bedeuten hohe Geschwindigkeit.
Jeder Phase kann stufenlos mit dem
Joystick geschaltet werden.

Es zeigt an, dass die Ent-Faltung mit
nur einem Klick erfolgt, und die
Maschine beginnt zu entfalten.

Zeigt an, dass der Falt-Vorgang mit
nur einem Klick erfolgt, und die
Maschine beginnt sich zu falten.




3.4

Beinauflage

Durch DrUcken der links
abgebildeten Taste wird der
Kolben auf beiden Seiten
eingefahren. Die BeinstUtzen
kénnen in drei verschiedene
Positionen gebracht werden.

Beinhalterung geschlossener
Zustand.

Beinauflage in niedriger Position.




Beinauflage ganz oben.

S

3.5 Einstellung des Kopfkissens

Zum Verstellen der KopfstUtze die
Schraube |&sen.
Handschraube

Kopfkissenstange Die KopfstUtze kann bis zum

unteren Ende der

KopfstUtzenstange herausgezogen

werden.
Stangeaufnahme




Die Unterseite der Kopfstutze liegt
bereits hoher als die Unterseite der
KopfstUtzenstange des Sitzes, was
in diesem Zustand eine Gefahr

darstellen kann, wie in der

Abbildung links zu sehen ist. Zur

Beachtung.

Der KopfstUtzen-Stange kann

entfernt werden.

3.6 Antrieb

3.6.1 Geeignete StraBenverhaltnisse

FUr das Fahren auf folgendem Geldnde ist der M4 Roboter M4
geeignet:

Alle StraBen bzw., Bodenbelege:
BUrgersteig bzw. Keramikfliesen, Holzbdden, Beton, Asphalt,

im Haus etc.




In der Stadt

EinschlieBlich: Parks, Burgersteige,
Pflastersteine, Park Rasen und so
weiter.

Nicht geeignet fUr das Befahren der folgenden StraBe:

Grobe
Kieselsteinpflaster

Die M4 Roboter k&dnnen nicht gewendet werden
und sollfen daher nicht gewendet werden.

Sand, Schotter und
schlammige StraBen

M4 Roboter kdnnen abrutschen oder umfallen -
dies sollte vermieden werden.

* Treppen und
Stufen

M4 Roboter kbnnen an Stufen hdngen bleiben
oder sogar umkippen. Dies sollfe vermieden
werden.

* Die Einzelstufe bis 5 cm Hohe kann der M4 Roboter
problemlos Gberwinden, die Einzelstufe von 4 cm H6he kann der
M4 Roboter rickwdarts problemlos Uberwinden.

3.6.2 Fortgeschritten

Den M4 Roboter durch DrUcken
des Joysticks-Griff vorwartsbewegt
werden.

Der Giriff ist sellbstrUckstellend.

Beim Loslassen kehrt diese
automatisch in den 0-Bereich
zurUck und der M4 Roboter kommt
zum Stillstand.

Mit dem Griff kann die
Geschwindigkeit stufenlos




eingestellt werden, je groBer der
Griff-Neigung, desto hdéher die
Geschwindigkeit.

3.6.3 Rickgang

Wenn Sie den Joystick am Griff zu
sich ziehen, fahrt der M4 Roboter
rGckwdrts. Beim Loslassen stoppt
der M4 Roboter.

Griff ist stufenlos bewegbar, je
groBer die Neigung, desto hdher
die Geschwindigkeit.

3.6.4

Drehrichtung

Durch Bewegen des Joysticks am
Griff nach links oder rechts kann
man den M4 Roboter nach links
oder rechts drehen und nach
Loslassen des Joysticks stoppt der
M4 Roboter.

Die Lenkung kann in Kombination
mit Vorwdarts- und RUckwartsfahren
verwendet werden. Wenn Sie den
Griff nach links oder rechts
drUcken, wahrend Sie vorwdrts
oder rGckwarts fahren, kann der
M4 Roboter nach links oder rechts
drehen, wahrend Sie vorwdrts oder
rUckwarts fahren.




3. 6.5 Geschwindigkeitseinstellung

Der M4 Roboter verfigt Uber 5
Fahrstufen. Die
Geschwindigkeitsregulierung
erfolgt von 1 bis 5 Stufen und der
Stufenwechsel erfolgt Uber die
Schildkréte- und Hase Tasten am
Griff.

Die Geschwindigkeitsregelung wirkt
sich in unterschiedlichem MaBe auf
die Vorwdarts-, RUckwadarts- und
Lenkgeschwindigkeit aus, nicht
jedoch auf die adaptive
Geschwindigkeit und die
Geschwindigkeit beim Anheben
des Sitzes.

N-Modus: Standard-Modus,
geeignet fir Anfanger,
Hbchstgeschwindigkeit von 5
Stufen 4 km/h; N-Modus,
Beschleunigung und Verzégerung
ist relativ sanft, und die Differenz
Uberschreitet den Schutzwert, der
intelligente Mobilitat Roller wird
automatisch die Geschwindigkeit
reduzieren.

S-Modus: Sport-Modus, geeignet
fur geUbte Fahrer, schnelle
Beschleunigung und
Verlangsamung, maximale
Geschwindigkeit von 5 Stufen 6
km/h. Im S-Modus wird schneller
beschleunigt und abgebremst.
Durch DriGcken von und fur ca. 3
Sekunden wird zwischen N- und S-
Modus gewechselt.




3. 6.6 Sitzneigung einstellen

DrUcken Sie gleichzeitig
die beide Tasten, und der

Sitzwinkel wird nach unten verstellt.

E Dricken Sie

gleichzeitig die beide Tasten, und
der Sitzwinkel wird nach oben
verstellt

Einstellbereich des Sitzwinkels: 0-20
Grad.

AHINWEIS—Beim normalen Fahren kann der Sitzwinkel
nicht zu weit nach oben verstellt werden.

3. 6.7 Bergauf-Fahrt

Der M4 Roboter M4 verfigt Gber eine Neigungsverstellung.
Beim Bergauffahren passt der M4
Roboter die hintere Schubstange
automatisch so an, dass der Winkel
des Sitzes in Bezug auf die Ebene
unverandert bleibt.

Als normales Phédnomen kann der
Anpassungsprozess von einer
Verlangsamung begleitet sein.

Ist die Neigung zu groB, stoppt das
Gerdt und gibt Alarm, wenn die
Neigung mehr als 15 Grad betrégt.




3.6.8 Bergab-Fahrt

Der M4 Roboter passt die hintere
Schubstange automatisch an,
wenn er bergab fahrt. Der Winkel
des Sitzes zur Ebene bleibt dabei
unverdndert.

Es kann vorkommen, dass das
Fahrzeug verlangsamt wird, wenn
die hintere Stange angepasst wird.
Das Gerdat schaltet den Alarm ab,
wenn die Steigung zu groB ist (Gber
15 Grad).

3.7 Heben und Falten

3.7.1 Hebe-Funktion

Der Sitz des M4 Roboter ist mit einer Hebefunktion ausgestattet.
Damit kdnnen Benutzer mit Stehproblemen den Sitz anheben, um
Gegenstdnde an héher gelegenen Stellen aufzunehmen und
abzusetzen.



Die Héhe des Sitzes kann durch
DrUcken der Plus- und Minustasten
am Griff erhéht bzw. verringert
werden.
Die Plus-Taste gedrUckt halten, um
den Sitz anzuheben. Lassen Sie die
Taste los, um die Héhenverstellung
zu stoppen.

S Halten Sig die Minustaste gedrUckt,
i um den Sitz abzusenken, und
lassen Sie die Taste los, um das
Absenken zu stoppen.

AHINWEIS-Beim Auf- und Absteigen sollte der Sitz die
normale Hohenposition einnehmen und nicht in die
hochste Stellung gebracht werden, da sonst die Gefahr
besteht, dass die Maschine umkippt.

Wenn sich der M4 Roboter in einem nicht standardmaBigen
Kofferraum befindet (es sei denn, er befindet sich im
zusammengeklappten Zustand), kann es nach dem Starten zu
einer Fehlermeldung E? kommen, die automatisch behoben wird.
DrUcken Sie die + oder - Taste, um die Sitzhdhe einzustellen.
Drucken Sie den Joystick nach links oder rechts, um das Gerdét in
den Normalzustand zu bringen.

3.7.2 Klappfunktion

Der M4 Roboter Iasst sich mit einem Klick zusammen- und
auseinanderfalten. Die RUckenlehne des Rollstuhls muss manuell
eingeklappt werden.



Durch gleichzeitiges Dricken und
Halten des Bedienknopfes am
Handgriff fUr ca. 3 Sekunden faltet
sich das Geréat automatisch ein
bzw. aus.




Um die RUckenlehne
umzuklappen, entfernen Sie zuerst
das Kissen und ziehen Sie dann die
Schnalle unter der RUckenlehne
heraus, um die RGckenlehne
umzuklappen.

AHINWEIS—Bei Verwendung der Funktionen "Ein-
Klick-Falten" und "Ein-Klick-Enffalten” muss der Benutzer
den Sitz verlassen und darf keine schweren Gegenstande



auf dem Sitz ablegen.
3.8 Hohe des Handlaufs einstellen.

Mit etwas technischem Geschick kann dies sellbst durchgefGhrt
werden. Sonst fragen Sie Ihren Handler an, er hilft Ihnen gerne.

—

Kissen entfernen

RUckenpolster entfernen.




Lésen Sie die Schrauben an
der RUcken-lehnen-
Tragerplatte wie in der
Abbildung links gezeigt,

nehmen Sie die
RUckenlehnen-Tragerplatte
ab und entfernen Sie den
Ruckenrahmen.




Hier die Klemmschrauben

fUr den Draht entfernen.




Kabel aus der Nut
herausnehmen.

Faltbare RUckenlehne,
Standard ist die niedrigste
Armlehne-Position.




Zuerst die im Bild links mit
Pfeil gekennzeichneten
Schrauben und dann beide
Seiten des Handgriffs

entfernen.




Entfernen Sie die
Schrauben auf der
linken Abbildung

Die gewUnschte Hohe
einstellen und mit der
Lochposition ausrichten. Die
zuvor entfernten Schrauben

wieder anbringen.




Die RUckenlehne des Stuhls
umklappen, die Position
vom Kabel im linken Bild
aufsuchen, mit beiden
H&nden die Kabel mit einer
Hand nach unten dricken
und nach unten ziehen, bis
die Kabelldnge in den
Schlitz der Sitzplatte
eingefthrt werden kann.
Gleiches gilt fUr die andere

Seite.




Legen Sie den Kabel wie
gezeigt in die Nut der
Sitzplatte.




Kabel-Schleife

Kabel in der Rille festhalten,
an der in der linken
Abbildung gezeigten
Position des Kabellaufs
nach oben ziehen, den
Kabel in die Nut des
Schlosses beobachten und
dricken, die UberschUssige
Ladnge vom Kabel unterhalb
des in der linken Abbildung
gezeigten Auslaufs aus dem
Auslauf herausziehen.

Kabel in die Nut der
Sitzplatte drGcken, um zu
verhindern, dass der Kabel
in der Nut der Sitzplatte
reiBt. Die beiden Kreise in
der linken Abbildung sind zu
beachten. Gleiches gilt fur
die andere Seite der
Maschine.




Die RUckenlehne nach
unten falten und die links
abgebildete Schraube
wieder eindrehen.

Bei der Montage darauf
achten, dass die Drahte
nahe an den unteren Teilen
liegen, wie in der Abbildung
links gezeigt, die Schrauben
muUssen die Drahte leicht

zusammendrUcken.




Kabel aus dem hinteren
Rahmen ausziehen und das
Kabel in den hinteren

Rahmen einfUhren.




Bringen Sie hier die
Klemmschrauben fUr den

Kabel an.

RUckenlehne ausziehen,
ursprungliches
RUckenpolster wieder
einsetzen und Kissen wieder

anbringen.




3.9 Schutzmechanismus & Fehlermeldungen

Das Gerdt ist mit einer entsprechenden Schutzvorrichtung
ausgestattet und der Alarmcode wird auf dem Bedienungshebel
angezeigt.

(1) EO: Joystick zeigt nicht an oder die Leitung ist unterbrochen.
Vor der Inbetriebnahme ist ein Reset erforderlich; oder Austausch.
Eventuell Werkstatt kontaktieren.

(2) E1: Die Kommunikation mit dem Antrieb ist nicht mdglich.
Das Gerdt stoppt und verhindert den entsprechenden Betrieb,
wenn dieser Fehler auftritt.

Werkstatt kontaktieren.

(3) E2: Ist das Verbindungskabel zwischen Winkelmodulelekironik
und Antrieb lose oder die Winkelmodulelektronik selbost defekt, wird
ebenfalls Alarm ausgelost.

Werkstatt kontaktieren.

(4) E3: Fehler in der linken Radnabe. Verdrahtung des linken Motors
Uberprufen oder linken Motor austauschen.
Werkstatt kontaktieren.

(5) E4: Fehler in der rechten Radnabe. Uberprifen Sie die
Verdrahtung des rechten Motors oder tauschen Sie den rechten
Motor aus.

Werkstatt kontaktieren.

(6) E5: Vorderer Hubeinheit.
Die Verkabelung des vordere Hubeinheit Uberprufen bzw.
austauschen. Werkstatt kontaktieren.

(7) Eé: Hinterer Hubeinheit. Uberprifen Sie die Verkabelung der
hinteren Schubstange oder tauschen Sie die hintere Schubstange
aus. Werkstatt kontaktieren.



(8) E7: Mechanische Bremse defekt.

Die Alarmmeldung fur E7 wird nach dem Start angezeigt, wenn sich
der Bremshebel nicht in der verriegelten Position befindet.

Um das Hinterrad wieder zu blockieren, muss vor dem Anfahren der
hintere Zug-Hebel betatigt werden.

Der Alarm wird geléscht, wenn der Brems-Hebel verriegelt ist.

(9) E8: Alarm bei anormaler Temperatur. Den Betrieb stoppen und
einige Zeit warten. Wenn die Temperatur wieder normal ist, wird der
Alarm automatisch zuriGckgesetzt.

(10) E9: Sitzwinkel zu steil. Wenn der Sitzwinkel zu steil ist (Uber den
Wert 15), wird der Alarm ausgeldst. Gleichzeitig wird die
Schubstange des Sitzes automatisch nachgestellt. Der
Einstellvorgang kann mit einer Geschwindigkeitsreduzierung
verbunden sein. Wenn der Sitzwinkel wieder den Normalwert
erreicht, wird der Code geldscht.

(11) Notabschaltung: Wenn eine gefdhrliche Situation eintritt,
drUcken Sie bitte die Power-Taste am Griff, um die Maschine
abzuschalten. Die Maschine stoppt, die Motorbremsen links und
rechts werden automatisch blockiert.

Wenn Sie die Maschine wieder &6ffnen, dricken Sie die Power-Taste
am Griff, um die Maschine zu starten. Dricken Sie den Hebel, um
die Bremse zu |16sen. Bei jedem Umdrehen und Wiederanfahren
muss der Joystick oder die Taste oder gedrickt werden, um die
automatische Sitzhdhenverstellung aufzurufen.

3. 10 Mechanische Bremse

Zum Losfahren und Anhalten wird der M4 Roboter angetrieben. Die
Hinterr&der befinden sich in einem blockierten Zustand, wenn kein
Strom vorhanden oder eingeschaltet ist. Der Freilaufmodus kann



aktiviert werden, wenn eine Stérung auftritt. Wenn der M4 Roboter
benutzt werden soll, kann die mechanische Bremse des
Hinterrades geldst werden und der M4 Roboter kann benutzt
werden, wenn die Batterie leer ist.

Das Hinterrdder durch Dricken des
Hebels neben dem Hinterrad
entriegeln.

* Nach dem Einsetzen den Hebel
ziehen und das Hinterrad gegen
Wegrutschen sichern.

* Vor dem Anfahren den hinteren Bremshebel betatigen, um das
Hinterrad zu blockieren. Wenn sich der Bremshebel nicht in der
verriegelten Position befindet, wird nach dem Anfahren die
Warnmeldung E7 angezeigt. Der Alarm wird geldscht, wenn der
Bremshebel verriegelt ist.

*Bei geldster automatischer Bremse und wiederhergestellter
Stromversorgung darf der Rollstuhl nur mit aktiviertem optischem
und/oder akustischem Alarm bewegt werden kdnnen.

3. 11 Steuverschlissel entsperren

3.11.1 Aussehen der Fernbedienungstaste

Wie der M4-FernbedienungsschlUssel aussieht, ist in der
Abbildung des M4-FernbedienungsschlUssels dargestellt. Es gibt
drei Tasten: Entriegelungstaste, Boot-Taste und Sperrtaste, die sich
auf dem Schlussel befinden.



Freischalt-Taste
Starttaste

Verriegelungs-
Taste

Abbildung 1: Aussehen der Fernbedienungstasten

3.11. 2 Bedienung der Fernbedienungssperre

(1) Hochfahren

Die folgende Abbildung zeigt den Griff vor dem Start. Vor dem
Start des Handgriffs wird auf dem Bildschirm nichts angezeigt.

Wenn das Gerat gestartet und die Boot-Taste gedrickt wird,
zeigt der Handgriff die Boot-BegriBungsanimation wie unten
dargestellt.

BegruBungsanimation beim Hochfahren
Die Boot-Animation zeigt die vier englischen Buchstaben von
XSTO und bewegt sich von rechts nach links. Wie in der folgenden
Abbildung dargestellt, wird nach der Boot-Animation die aktuelle
Geschwindigkeit angezeigt.



Fahr-Phase-Schaltung
Danach wird die Leistung des Gerdates angezeigt, wie im Bild
unten zu sehen. Dies ist ein Zeichen, dass der Start erfolgreich war
und das Gerdt Uber den Handgriff in Betrieb genommen werden
kann.

Maschinenleistung

(2) Schaft und Lauf sperren

Um die Maschine zu sperren, wenn sie sich im
Griffsteuerungsmodus oder im Bluetooth-Steuerungsmodus
befindet, driGcken Sie die Fernbedienungssperrtaste auf dem
Steuerschlussel. Eine Steuerung der Maschine Uber den Handgriff
oder Bluetooth ist in diesem Fall nicht mehr méglich. Wie in der
folgenden Abbildung gezeigt, wird das Display des Handgriffs
angezeigt.

Schaft und Lauf sperren
(3) Entsperren
Durch Dricken der Fernentriegelungstaste auf dem
SteuerschlUssel kann die Maschine nach dem Verriegeln wieder
entriegelt werden. Auf dem Handgriff wird das Entriegelungssymbol
und die Leistung der Maschine angezeigt. Befindeft sich die
Verriegelung im Bluetooth-Steuerungsmodus, wechselt die



Maschine in den Griffsteuerungsmodus; der Gang nach der
Entriegelung ist der Gang vor der Verriegelung.

Entsperren

3. 11. 3 Batterie des Batteriekontrolischlissels austauschen

(1) Offnen Sie den Deckel des Fernbedienungsschlosses und
hebeln Sie den Deckel mit einem leicht spitzen Werkzeug auf.

(2) Die weiBe GummischutzhUlle entfernen und darauf
achten, dass die GummischutzhUlle in der Nut auf der Innenseite
einrastet. Dann die Platine herausnehmen.



(3) Nehmen Sie die Knopfbatterie heraus, ersetzen Sie die
Knopfbatterie, Modell: CR2032.

(4) Bringen Sie den Deckel von (3) - (2) - (1) entsprechend dem
Austauschvorgang an.



3.12 Armlehne USB-Steckdose Beschreibung

[ USB-Ladesitz

USB-Ladeplatz an der
Armlehne, unterstitzt
Protokoll: USB PD3.0 (PPS),
Huawei SCP / FCP,
Qualcomm QC4+/QC3.0,
Apple2.4A, Samsung AFC,
VIVO 9V2A twin engine,
Lianfa PE2.0, one Plus VOOC,
OPPO DASH.

Die maximale Leistung
betrdgt 36W.




3. 13 Anweisungen zur Regulierung von Steigungen und
Gefdllen und zum Geschwindigkeitsschutz
3.13.1 Beschreibung der Bergauf- und Bergab Regelungsfunktion

Die Funktion zur automatischen Anpassung des Steigungs- und
Gefdllewinkels ist im M4 Roboter M4 integriert. Die entsprechende
Kurve fUr die Funktion der Anpassung sieht wie folgt aus

Neigungsdiagram

Einheit: Winkelgrad

3.13.2 Anweisungen zum Geschwindigkeitsschuiz

Der M4 Roboter M4 ist mit einem Geschwindigkeitsschutz-
Mechanismus ausgestattet. Um die Sicherheit der Fahrgé&ste zu
gewdhrleisten, wird der Geschwindigkeitsschutz automatisch



deaktiviert, wenn sich die Karosserie neigt. Der Fahrgast kann die
Geschwindigkeit mit Hilfe des Geschwindigkeitsreglers wieder
einstellen, nachdem der Winkel eingestellt wurde.

4 Montage und Demontage

4.1 EinfUhrung der Komponenten

Der M4 Roboter kann zur Erleichterung der Handhabung und
des Transports schnell in drei Hauptkomponenten zerlegt werden

Fahrwerkskomponenten

FuB-Plattform-Komponenten

Sitz-Komponenten




4.2 Methode der Montage

Beim Zusammenbau des M4 Roboter mUssen zuerst FuB-
Plattform montiert werden. Danach wird der Sitz montiert.

4.2.1 Platiform-Montage

Das vordere Ende des Fahrgestells
anheben.

Die U-férmige Offnung der
Plattformeinheit in die
Verbindungsstange unter dem
Fahrgestell einfUhren.

Die Plattformeinheit und die
Rahmenteile werden automatisch
miteinander verriegelt.




4.2.2 Sitz-Montage

Den Schnellspanner fUr die
Sitzbefestigung oberhalb des
Fahrgestells &ffnen.

Nehmen Sie die Sitzbaugruppe ab
und heben Sie sie in die Position fUr
den Sitzanschluss, um die
Sitzbaugruppe in die Position fir
den Sitzanschluss zu schieben. Vor
dem Verbinden des Sitzes mit dem
Untergestell ist auf die elektrischen
AnschlUsse zu achten.

Nachdem Sie sich vergewissert
haben, dass der Sitz richtig
eingesetzt ist, dricken Sie den
Schnellspanner fUr die
Verbindungsposition. Stellen Sie
sicher, dass sich der Sitz nicht geldst
hat.

LN

Die RUckenlehne des Stuhls
umdrehen, bis sie automatisch
einrastet*. RUckenlehne und
Armlehne auf festen Sitz prifen.

* Wenn der Sitz béfesﬁgT ist, kann die hintere Armlehne nach oben

umgeklappt werden, siehe 3.2.2 Seitlicher Sitz.




4.3 Methode zur Entfernung

Bei der Demontage des M4 Roboter M4 muss zuerst der Sitz
und dann FuBplattform entfernt werden.

Wenn der M4 Roboter zusammengeklappt und in drei Teile
zerlegt werden soll, muss der M4 Roboter mit einem Klick
zusammengefaltet werden, siehe Details 3.7.2 Falt-Funktion.

4.3.1 Den Sitz entffernen

L&sen Sie den
SchnellspannschlUssel fur den Sitz.

Den Sitz herausziehen.




Den herausgeschobenen Sitz auf
die waagerechte Fldche legen
und darauf achten, dass er nicht
bis zur Markierung
heruntergedrickt wird.




4.3.2 FuBplatiform entfernen

Schnellspanner vor dem Fahrwerk
ziehen und Fahrwerk anheben.

FuBplattform herausziehen.




4.3.3 Aus- und Einbau der Rickenlehne

Entfernen:

Die RUckenstUtze wird mittels
Klettband an der Maschine
befestigt. Fassen Sie an einer
beliebigen Kante der
RUckenlehne an und ziehen
Sie den Sitz in die Richtung, die
auf der Abbildung auf der
linken Seite dargestellt ist.

Klettverschluss

Anbringen:

Der Klettverschluss an der
Maschine und der
Klettverschluss an der
RUckenlehne stimmen Uberein
und kénnen befestigt werden.

4. 3.4 Enffernen und Anbringen des Sitzkissens

Entfernen:

Die SitzflGiche ist mit Hilfe eines
Klettverschlusses an der Maschine
befestigt. An der Maschine die
Vorderkante des Sitzkissens fassen
und die RUckenlehne in die links
abgebildete Richtung ziehen.




Befestigen:

Das Klettband, das an der
Maschine befestigt ist, und das
Klettband des Sitzpolsters werden
aufeinander ausgerichtet und
miteinander verbunden.

Klettverschluss

5 Lagerung und Transport

5.1 Lagerung

Entnehmen Sie die Batterie, wenn eine l&ngere Lagerung des
M4 Roboter erforderlich ist.

Lagern Sie es in einem Raum mit einer Temperatur von 0°C bis
35°C und vermeiden Sie die folgenden Umgebungen:
Isolierte, feuchte Umgebung

Umgebung mit hohen und niedrigen Temperaturen
Umgebung mit viel Staub

5.2 Transport

Vor dem Transport des M4 Roboters ist die Batterie
auszuschalten oder zu entfernen.

Es wird empfohlen, M4 fUr den Transport in drei Teile zu
zerlegen.



5.2.1 Handhabung der gesamten Maschine

Kurze Wege, zwei Personen kénnen
an beiden Seiten des Sitzes greifen.
Die gesamte Maschine wird
angehoben und in die Zielposition
gebracht.

5.2.2 Handhabung des Fahrgestells

Den Quertrager hinter dem
Fahrgestell festhalten und das
Fahrgestell anheben.

5.2.3 Den Sitz verschieben

AuUf beide Seiten des Sitzes stellen
und den Sitz mit beiden Handen an
den beiden konkaven Stellen
fassen (siehe Bild links), dann kann
er angehoben werden.




5.2.4 FuBplatiform bewegen

Den Griff der FuBplattform
festhalten und die Plattform
anheben.




6 Hinweise zur Batterie

6.1 VorsichtsmaBnahmen bei der Batterie

Anweisungen zu Batteriepack, Lagerung, Wartung und
VorsichtsmaBnahmen.
(1) Aufbewahren
* Wenn Sie die Batterie Uber einen l&dngeren Zeitraum lagern
mochten, laden Sie die Batterie auf etwa 50% auf, nehmen Sie die
Batterie aus dem Gerdt heraus und lagern Sie ihn an einem
frockenen, gut gelUfteten Ort.
Laden Sie die Batterie alle 3 Monate mit dem Ladegerdat auf.
* Batteriepack und Ladegerdt vor dem Kontakt mit O,
Reinigungsmitteln, Verdinnern und anderen korrodierenden
Substanzen an einem sauberen, trockenen und belUfteten Ort
aufbewahren.
* Der empfohlene Ladetemperaturbereich liegt zwischen 0 und 40
Grad Celsius. Umgebungen auBerhalb dieses Bereichs kdnnen die
Leistung und Lebensdauer der Batterie beeintrachtigen.
(2) Transport
Batteriepack und Ladegerdt mussen beim Transport vor starken
Vibrationen, St6Ben, Sonnenlicht und Regen geschitzt werden.
(3) Vorbeugende Wartung

A) Bei der Lagerung sollte der Batteriepack in einem Ladezustand

von 40% bis 60% gelagert werden.

B) Es wird empfohlen, die Batterie alle drei Monate vollsténdig zu
laden und zu entladen, wenn er Uber einen I&ngeren Zeitraum
nicht verwendet wird.

Danach ist die Batterie mit dem angegebenen Ladegerdt auf
ca. 50% der Kapazitédt aufzuladen.

C) Laden Sie die Batterie nicht wahrend der Wartung auf, da dies
die Leistung der Batterie verringert.

D) Tauschen Sie die Batterie des Batteriepacks nicht ohne
Genehmigung aus. Die Demontage ist strengstens verboten.



e) Fehlerbehandlung

Stérungsfalle

Ausfallursache

Fehlersuche

Das Batteriepack hat
keine Leistung

Das Ausgangskabel
des Batteriepacks ist
nicht angeschlossen;
das Batteriepack wird
nicht mit Strom
versorgt.

Das Ausgangskabel des
Batteriepacks entsprechend
der Sperzifikation anschlieBen.
Sicherstellen, dass die
Sicherung des Entladeschutzes
des Batteriepacks normal ist.
Laden Sie den Baftteriepack
auf.

Die Betriebsanzeige
des Ladegerdts
leuchtet nicht

Der Stecker des
Ladegerdtes ist nicht
richtig eingesteckt.

Das Ladegerdat anschlieBen
und den Stecker wie im
Handbuch beschrieben in die
Steckdose stecken.

Die Batterie kann
nicht aufgeladen
werden

Der Ausgangsstecker
des Ladegerates ist
lose; Die Batterie ist
bereits vollgeladen.

Uberpriifen Sie, ob der
Ausgangsstecker des
Ladegerdats mit der
Batteriepack verbunden ist;
die Sicherung des
Entladesicherungssitzes im
Batteriepack ist normal. Der
Batteriepack kann normal
verwendet werden.

f) Garantiezeit der Batterie
Die Garantiezeit betrdgt 12 Monate ab Lieferdatum.
Lebensdauer: 500 Lade-/Entladezyklen bei 80% Kapazitat.

a) Austausch der Batterie

Die Bafterie sollte gemdB den ortlichen Gesetzen und
Vorschriften entsorgt werden, wenn die Batteriekapazitat
weniger als 50 % betragt.

(4) VorsichtsmaBnahmen fur die Batterie

*Legen Sie die Batterie nicht in Wasser oder andere
FlUssigkeiten, machen Sie die Batterie nicht nass!

*Laden Sie das Batteriepack nicht in der Néhe einer
Feuerquelle oder unter heiBen Bedingungen auf!

Die Batterie nicht in der N&he von Hitzequellen, entflammbaren
oder explosionsgefdhrdeten Gegenstédnden verwenden oder




aufbewahren! Entfernen Sie die Batterie aus der Nahe einer
offenen Flamme, wenn er auslduft oder riecht.

Wenn Sie die Batterie zum ersten Mal verwenden, laden Sie es
vollsténdig auf, bevor Sie anfangen zu arbeiten!

*Plus- und Minuspol nicht vertauschen!

*Legen Sie die Batterie nicht ins Feuer und erhitzen Sie sie nicht!
*Die positiven und negativen Elekiroden der Batterie nicht mit
Drdahten oder anderen Metallgegenstdnden kurzschlieBen!

*Das Gehduse des Batteriepacks nicht mit Néageln oder anderen
scharfen Gegensténden durchbohren, nicht darauf h&dmmern oder
tretenl

*Batteriepack und Batterie nicht in irgendeiner Weise zerlegen!
*Batteriepacks nicht in die Mikrowelle oder in einen Druckbehdlter
legen!

*Batterien nicht fur andere Gerdte verwenden!

*Batterien nicht in Reihe oder parallel verdrahten!

*Laden Sie die Batterie nicht bei hohen Temperaturen im Freien, an
Regentagen oder in feuchter Umgebung!

*Laden Sie die Batterie nicht in Fluren, Fluchtwegen, gesicherten
Ein- und Ausgdngen oder in Wohnrdumen auf!

*Die Batterie sollte an Orten geladen, verwendet und gelagert
werden, die nicht statisch aufgeladen sind.

*Die Batterie sollte tagsUber unter Aufsicht geladen werden. Beim
Verlassen des Hauses ist der Ladestecker zu ziehen. Das Laden Uber
Nacht ist verboten.

*Bitte beachten Sie, dass der Ladevorgang unterbrochen werden
sollfe, wenn die Ladung Uber einen I&ngeren Zeitraum
unzureichend ist.

*Der Batteriepack darf nicht verwendet werden, wenn er riecht,
sich erwdrmt, sich verformt, verférbt oder andere abnormale
Erscheinungen aufweist; wenn der Batteriepack verwendet wird
oder geladen wird, ist er sofort aus dem verwendeten Gerdt oder
Ladegerdt zu entfernen und zu stoppen!

*Verwenden Sie Batteriepacks nicht in heiBen Umgebungen, wie z.
B. in direktem Sonnenlicht oder in heiBen Autos.



Sonst Uberhitzt sich die Batterie. Dies beeintrdchtigt die Leistung und
verkUrzt die Lebensdauer der Batterie!

*Nicht Uberladen. Das Ladegerdat zeigt an, dass das Ladegerdt so
schnell wie moéglich entfernt werden sollte.

*Wenn Elektrolyt aus der Batterie austritt und in die Augen gelangt.
Nicht reiben, sondern sofort mit Wasser ausspulen und sofort einen
Arzt aufsuchen.

Wenn nicht rechtzeitig gehandelt wird, kdnnen die Augen verletzt
werden!

*Bei Auftreten der oben genannten unerwinschten Erscheinungen
wenden Sie sich bitte an den Hersteller bzw. lhren Handler. Die
Demontage ist verboten.

*Wenn die Batterie Strom fUhrt, muss sie isoliert und gewartet
werden, da dies auf einen Fehler hinweist.

6.2 Batterie aufladen

AHINWEIS—Bi'r're halten Sie die Steckdosenschnittstelle
von Ladegerdt und Batterie trocken!

AHINWEIS—Bi'r're beachten Sie die
Bedienungsanleitung zum Laden!

AHINWEIS—Ein Totalausfall der Stromversorgung kann
zu einer Beeintrachtigung der Batterieleistung und zu
einer Verkurzung der Lebensdauer der Batterie fihren!

AHINWEIS—Denken Sie bitte daran, nach jedem
Gebrauch aufzuladen!



Das mitgelieferte Ladegerét
verwenden. 100-240VAC, 50/60Hz.
Die Ausgangsspannung betragt
29,4V 4A,

(HINWEIS: Der Ladeausgang, 1 und
3 FUBe sind mit Plus, 2 FUBe sind mit

Minus verbunden.)

Offnen Sie die Staubschutzkappe
des Batterieladeanschlusses.

Staubschutzkappe

Der Ausgangsstecker des
Ladegerdtes wird in die
Ladebuchse der Batterie gesteckt.

Laden der Batterie im M4

Die Batterie wird automatisch vom Netz getrennt und der Handgriff
ausgeschaltet, wenn wahrend des Ladevorgangs nicht gefahren
werden kann.

Wahrend des Ladevorgangs leuchtet das Ladegerdt rot, wenn die
Batterie vollstGndig geladen ist, leuchtet sie grun.




6.3 Einsetzen und Eniffernen der Batterie

AHINWEIS — Bitte halten Sie die Batterieschacht sauber!

Einsetzen

Baftterie in Pfeilrichtung einlegen.
Die Batterie ist richtig eingesetzt,
wenn Sie das "Klick"-Gerdusch
hoéren.

Ohne zusatzliche Verdrahtung
schaltet der Batterieschalter die
Stromversorgung nach dem
Einlegen der Baftterie automatisch
ein.

Batteriegriff

Stellen Sie sicher, dass die Batterie
in der richtigen Position ist. Der
Griff der Batterie muss nach links
zeigen. Er darf nicht locker sein.
Die Batterie muss richtig
eingesetzt sein.




Baftterietaste ]

Herausnehmen

Drucken Sie den Batterieknopf
nach unten. Gleichzeitig den
Batteriegriff festhalten, nach
auBen ziehen und die Batterie
herausnehmen.

6.4 Lagerung der Batterien

A Hinweis: Die Batterien missen wahrend des Transports
und der Lagerung entfernt werden.

Das Gerdt M4 muss in einem Raum mit einer Temperatur
von 0 °C bis 35 °C aufbewahrt werden und darf nicht in
einer feuchten (mit Wasser) und stark magnetischen
Umgebung aufgestellt werden.



&HINWEIS —— Halten Sie das Gerat von Feuchtigkeit
fern. Vergessen Sie nicht, das Gerat nach jedem
Gebrauch aufzuladen! Bitte beachten Sie zum Aufladen
die Gebrauchsanweisung! Die Steckdose trocken
halten!

&HINWEIS —— Bitte schitzen Sie die Lade- und
Ladekabel vor Ol, Fett, Reinigungsmitteln, Verdiinnern
oder anderen Substanzen, die eine zerstorende
Wirkung haben konnen!

7 Pflege

8 Benutzerpflege und -prifung

Zur Sauberhaltung von M4 sind folgende MaBnahmen zu treffen.

® Beistarker Verschmutzung der AuBenseite des M4 Roboter,
diese mit einem feuchten Tuch abwischen. Beim Reinigen des
M4 Roboter mit Wasser ist Vorsicht geboten.

® Beihartndckigen Verschmutzungen ein neutrales
Reinigungsmittel verwenden. Die Verwendung von
petroleumhaltigen Losungsmitteln ist zu vermeiden.

® Hochdruckreiniger sind nicht erlaubt.

AWc:rnung —— Bitte spulen Sie die Rader der Maschine
mit Wasser ab, aber nicht die Maschine oder andere



Komponenten. Andernfalls besteht Stromschlag-,
Kurzschluss- und Korrosionsgefahr.

AVorsich’r —— Keine Farbverdinner, Benzol oder
andere organische Losungsmittel zur Reinigung
verwenden und keinen Hochdruckreiniger einsetzen.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu
Verformungen, Beschadigungen und Schaden am
Gerat fuhren.

AVorsich’r —— Stecken Sie keine spitzen Gegenstande
in das Lautsprecherloch. Der Controller kann sonst
beschadigt werden.

AVorsich’r—Die beweglichen Teile und Anschlusse des
Gerdates durfen nicht mit handelsiblichem Schmierol
oder Rostschutz-Ol/Wachs behandelt werden. Die
Viskositat dieser Stoffe kann dazu fuhren, dass Sand
oder andere Fremdkorper in das Gerat eindringen,
was zum Avusfall des Gerates fihren kann.

AVorsichi—Biﬂe nicht mit nassen Handen bedienen!

AVorsichi—Biﬂe halten Sie die Gerate von feuchter
Umgebung fern!

AVorsich’r—Wenn der Ladezustand niedrig ist, laden
Sie bitte rechtzeitig auf!



AVorsichi—Biﬂe entfernen Sie O, Fett,
Reinigungsmittel, Verdinner und alles, was das Gerat
beschadigen konnte!

AWc:rnung—Wenden Sie sich an lhren Fachhandler,
wenn diese Teile, mit Ausnahme der Sitzpolster und
der Rickenlehne, verschlissen sind oder ausgetauscht
werden mussen, da das Gerdat sonst beschadigt und
funktionsunfahig werden kann.

AVorsicht—dass der Rollstuhl ausgeschaltet werden
sollte, bevor Sie in den Rollstuhl einsteigen oder aus
ihm aussteigen;

AVorsic:ht—Die Rolistuhle konnen wahrend des
Betriebs jederzeit plotzlich anhalten

AVorsic:ht—EIektromclgnetisc:he Felder, die z. B. von
einem Generator oder einer Hochspannungsquelle
erzeugt werden, konnen das Fahrverhalten eines
Rollstuhls beeintrachtigen.

AVorsic:ht—Der Abstand, in dem an einer Steigung
geparkt werden kann, kann wesentlich groB3er sein als
der Abstand, in dem in der Ebene geparkt werden
kann.



Vorder- und Hinterr&der auf Risse
und Dellen untersuchen. Prifen Sie,
ob die R&der durch Abnutzung
elliptisch geworden sind.

Bei Rissen, Dellen oder starkem
VerschleiB wenden Sie sich bitte an
Ihren H&ndler, um die R&der
austauschen zu lassen.

Uberprifen Sie das Anti-Kipp-Rad
auf Risse. Wenden Sie sich bei
Rissen an Ihren Handler, um das
Rad auszutauschen.

Prifen Sie, ob sich die Schraube
gelockert hat. Wenn eine
Schraube locker ist, muss sie
angezogen werden.




8.1 Garantie

Wadhrend der Garantiezeit besteht Garantie fir Probleme mit
dem Basisrahmen und den Rdadern, die nicht der Qualitat
entsprechen, wenn sie unter normalen Bedingungen verwendet
werden.

Fir den Motor und die Lithiumbatterie wird eine Garantie von 12
Monaten gewabhrt, fiur das Mikrokissen, das Rickenkissen, die
Kopfstiitze und die anderen Stitzmaterialien aus Stoff eine Garantie
von 2 Jahren, fir die Steuereinheit eine Garantie von 1 Jahr und fir
das Gehduse der Maschine eine Garantie von 5 Jahren.

Verletzungen oder Schaden am Gerat sind nicht durch die Garantie
abgedeckt:

® Schda&den durch Uberlastung;

Schéden durch unsachgemdaBe Bedienung;

Gewaltsame Zerstérung

Nafturlicher VerschleiB von Rollen, Gurten etc.
UnsachgemdBe oder unzureichende Wartung;
Unerlaubte bauliche Verdnderungen und unsachgemaBe
Verwendung von Gerdten und Zubehor;
Uberbeanspruchung von Maschinen;

Die Batterie ist nicht richtig geladen.

Die Materialkosten und die Servicegebihr werden
entsprechend berechnet, wenn einer der folgenden Umstdnde
wahrend der Garantiezeit eintritt

® Verbraucher durch unsachgemdBe Bedienung, Wartung oder
Lagerung Schdden verursachen;

® Das Gerdt unbefugt repariert oder demontiert.

® Durch héhere Gewalt verursachte Schéden fallen nicht unter
Garantie.
Fur Produkte auBerhalb der Wartung und nach Ablauf der
Garantiezeit stehen wir Ihnen weiterhin gerne zur Verfigung
und stellen Ihnen nur die Kosten fir die Ersaizteile in Rechnung.



8.2 Verantwortung

Fir Schdden, die durch folgende Umstdnde verursacht werden,

haftet der Hersteller nicht.

® UnsachgemdBe Bedienung des Gerdates;

® Reparatur, Demontage oder Betrieb des Gerétes ohne
Genehmigung;

® das Gerdt nicht gemdaB der Bedienungsanleitung beftrieben
wird;

® das Hinzufigen von Konfigurationen, die nicht im Lieferumfang

des Gerdats enthalten sind; oder

eigenmdchtiges Entfernen der Geratekonfiguration

Betrieb unter Uberlastbedingungen

Betrieb bei schwacher Stromversorgung

ein Warnhinweis, den Rollstuhl nicht zu benutzen, wenn er sich

ungewodhnlich oder irregulér verhdlt;

Ein Hinweis darauf, dass die Batterie fUr den Transport zum

Kundendienst abgeklemmt werden muss, wenn Anzeichen fur

einen Defekt vorliegen.

Ein Hinweis fUr den Anwender, dass alle schwerwiegenden
Zwischenfdlle, die mit dem Produkt zusammenhd&ngen, dem
Hersteller und der zustdndigen Behdrde des Mitgliedstaats, in dem
der Anwender und/oder Patient niedergelassen ist, gemeldet
werden mussen;

Der Inhalt dieser Spezifikation kann ohne vorherige
Ankindigung gedndert werden. Dies dient der Verbesserung der
Produktqualitat oder der Aktualisierung relevanter technischer
Parameter. Fir die neuesten Informationen Gber das Produkt setzen
Sie sich bitte mit dem Unternehmen in Verbindung.



8.3 Zyklische Nutzung

XSTO-Produkte haben eine lange Lebensdauer.

Wenn Ihr XSTO-Produkt jedoch das Ende seiner Lebensdauer
erreicht hat, kbnnen Sie die Teile an XSTO oder an einen Vertreter
von XSTO zurGckgeben, um das Produkt zu recyceln und wieder zu
verwenden.

2
‘0




9 Fehlersuche

9.1 Fehlercode

Das Display mit rotem Nebenlicht
zeigt einen Fehlerstatus oder Alarm
an.

code Der Code steht fUr eine
Information

EO Die Joystick-Hebel
befindet sich nicht in der
Ausgangsposition oder
der Hebel ist defekt.

El Die Kommunikation mit
dem Antrieb konnte nicht
hergestellt werden.

E2 Das Winkelmodul ist
offline.

E3 Das linke Rad ist defekt

E4 Das rechte Rad ist defekt

E5 Der vordere Hubeinheit ist
defekt

Eé Der hintere Hubeinheit ist
defekt

E7 Motorbremse AN

E8 Abnormale Temperatur

E9 Sitzwinkel zu steil (gréBer

als 15)




9.2  Allgemeine Fehlerliste

Frage

Nachweis- und Lésungsmethoden

Das Gerdt Iésst sich nicht starten

Konfrollieren, ob die Anzeige der
Batterie normal ist.

Batterie kann nicht geladen
werden

Wenn sie niedrig ist, laden Sie sie auf.

EO Fehlercode

Ist die Batterie aufgeladen, prifen, ob
die Kontrollleuchte im Handgriff
leuchtet; ist dies nicht der Fall, die
Kommunikationsleitung zwischen dem
Handgriff-Controller und der
Steuereinheit prifen; bei anderen
unbekannten Fehlern lhren Handler
kontaktieren.

E1 Fehlercode

PrUfen Sie, ob die Schnittstelle zwischen
Batterie und Ladegerdt lose ist; bei
anderen unbekannten Fehlern wenden
Sie sich bitte an den Lieferanten.

E2 Fehlercode

Befindet sich der Joystickhebel nicht in
der Ausgangsstellung, so lassen Sie die
Hebel wieder los; bei Ausfall des Hebels
tauschen Sie bitte den neuen
Steuergriff aus. Wenn ein anderer,
unbekannter Fehler auftritt, wenden Sie
sich bitte an den Lieferanten.

E3 Fehlercode

Fehler in der Kommunikation zwischen
Griff und Treiber und Uberprifen, ob
das Kabel zwischen Griff und Treiber
lose ist. Wenn ein anderer unbekannter
Fehler auftritt, setzen Sie sich bitte mit
dem Lieferanten in Verbindung.

E4 Fehlercode

Das Gerat empfangt den falschen
Sitzwinkel. Prifen, ob das
Verbindungskabel zwischen
Winkelmodul und Antrieb lose oder das
Winkelmodul selbst defekt ist. Treten




andere unbekannte Fehler auf,
nehmen Sie bitte Kontakt mit dem
Lieferanten auf.

E5 Fehlercode

Um den linken Motor zu ersetzen,
prufen Sie, ob das Kabel und der
Stecker des linken Motors lose sind oder
ob der linke Motor beschadigt ist. Zur
Bearbeitung wenden Sie sich bitte an
den Lieferanten.

Eé Fehlercode

Uberprifen Sie, ob das Kabel und der
Stecker des rechten Motors lose oder
der rechte Motor beschddigt ist.

Tauschen Sie den rechten Motor aus.
Wenden Sie sich an Ihren Lieferanten.

E7 Fehlercode

Prifen Sie, ob das Kabel und der
Stecker des vordere Hubeinheit lose
oder der vordere Hubeinheit
beschdadigt ist und ersetzen Sie
vordere Hubeinheit. Wenden Sie sich
an lhren Lieferanten.

E8 Fehlercode

Prifen, ob Kabel und Stecker der
hinteren elekirischen Hubeinheit lose
sind oder die hintere Hubeinheit
beschadigt sein kann. Wenden Sie sich
an den Lieferanten, damit er sich
darum kUmmert.

E9 Fehlercode

PrGfen Sie, ob die Kabel und Stecker
des linken und rechten Motors lose sind;
prufen Sie, ob die Bremshebel des
linken und rechten Motors arretiert sind.
Wenn andere unbekannte Fehler
auftreten, wenden Sie sich an den
Lieferanten.

Der Bedienungsknopf funktioniert
nicht richtig

Wenn die Temperatur abnormal ist, den
Betrieb fUr einige Zeit unterbrechen.
Sobald die Temperatur wieder normal
ist, verschwindet der Fehler von selbst.
Wenden Sie sich an den Lieferanten,
wenn die Stérung Uber einen IGngeren
Zeitfraum anhdlt.




Der Motor macht abnormale
Gerdusche

Der Alarm wird ausgeldst, wenn der
Winkel des Sitzes vom Boden nach
oben und unten (mehr als 15) gekippt
wird. Gleichzeitig stellt sich die
Hubeinheit des Sitzes automatisch ein.
Der Verstell-Vorgang kann von einer
Verlangsamung begleitet sein. Sofern
der Alarm noch besteht, verschwindet
der Code, wenn der Sitzwinkel wieder
den Normalwert erreicht. Wenden Sie
sich an den Lieferanten, um die
Einstellung vorzunehmen.

Auf dem Bildschirm des Handgriffs
ist ein anormales Bild zu sehen, es
sind chaotische Flecken zu sehen
oder es fehlt ein Bild.

Fehlen die Tasten auf dem Bedienfeld
oder stimmen sie nicht mit der
Beschreibung Gberein, sefzen Sie sich
bitte mit lnrem Lieferanten in
Verbindung.




10 Handy-App-Funktion

10. 1 Download

10. 2 iOS-System

Zum Herunterladen der "XSTO"-App im Apple App Store nach
"XSTO" suchen und auf Download klicken.

. XSTO

o~ RE BRI

Abbildung 9.1 Suche im Apple App Store

Der Download der App "xsto" ist in Abbildung 9.2 dargestellt.



Abbildung 9.2 "XSTO" App

10. 2.1 Android-System

Suchen Sie im Huawei App Store nach "xsto", wie in der
Abbildung 9.3 Huawei App Store Suche unten gezeigt, und klicken
Sie zum Herunterladen der "XSTO" App auf Installieren.

Abbildung 9.3 Huawei App Store Suche

Andere Android-Systeme scannen Abbildung 9.4 Android
Download QR-Code scannen und herunterladen.



Abbildung 9.4 Download des QR-Codes fur Android

Da die APP auf den verschiedenen Plattformen gleich zu
bedienen ist, wird im Folgenden erlGutert, wie die APP auf der
Android-Plattform funktioniert.

10. 3 Registration und Anmeldung

10. 3.1 App offnen

Das neu heruntergeladene Programm "XSTO" &ffnen (siehe
Abbildung 9.5).



User registration agreement and
privacy policy

The app protects your personal information
and guarantees that it will collect, use or
disclose your personal information enly in
accordance with the legal etc, legitimate
and necessary principles and will not collect
any personal information irelevant to the
provision of products and services Be sure
to select that you have read and agree

with the User registration agreeament and
privacy policy .If you do not agree with our
user registration agresment and privacy
policy. your use will be affected. You may
choose to cancel your registration to the
application and exit.

AGREE

CANCEL

Abbildung 9.5 6ffnet die App

Die folgenden Schritte mUssen online ausgefGhrt werden, d.h. die
Apple-Plattform wahlt hier das entsprechende Netzwerkmedium
aus, und die Huawei-Plattform wahlt das entsprechende
Netzwerkmedium aus, d.h. Sie mUssen sich vorher mit dem Netzwerk
verbinden. Nachdem Sie die Art der Netzwerkverbindung
ausgewdhlt haben, sehen Sie die Verbindungsoberfldche in

Abbildung 9.6:
Bitte beachten Sie, dass die Android-App die Informationen Uber
den Standort im Voraus abrufen muss.



xsto

Verificalion code kagin

Abbildung 9.6 Anmeldeoberfldche

10. 3. 2 Registrieren

Sie mussen sich mit dem Passwort Ihres Kontos anmelden,
nachdem Sie die Anmeldeoberfldche aufgerufen haben. Um
dies zu tun, mUssen Sie ein Konto registrieren, klicken Sie auf
"Account registrieren”, die Schnittstelle ist wie in Abbildung 9.7
dargestellt. Geben Sie den Verifizierungscode ein. Geben Sie
dann das gewunschte Passwort ein. Stellen Sie sicher, dass das



Passwort zwischen 6 und 12 Bits lang ist und aus Zahlen und
Buchstaben besteht.

xsto

Email pumbier Regiatrntion

Abbildung 9.7, Kontoregistrierung
10. 3. 3 Zugang

Nachdem Sie sich erfolgreich registriert haben, melden Sie sich
an, kehren Sie zur Anmeldeschnittstelle zurGck, geben Sie die
registrierten Daten ein, um sich anzumelden, und akfivieren Sie
das Konfrollk&stchen unten, um die
Benutzerregistrierungsvereinbarung und die
Datenschutzrichtlinie zu lesen und zu akzeptieren, wie in
Abbildung 9.8 dargestellt:



xsto

Werification cooe legin

Abbildung 9.8, mit den eingegebenen Informationen
Nach erfolgreicher Anmeldung sehen Sie es wie in
Abbildung 9.9 dargestellt:



XSTO

Blustooth Search for Mew Device

Equipment List

XSTO9C2CES Bluetocth

Q = R 2

Abbildung 9.9 Login erfolgreich
Das Telefon hat noch kein Gerét gekoppelt, da Sie sich gerade
erst angemeldet haben, mUssen Sie nach verfOgbaren Gerdten
suchen.

Der Bluetooth fUr die Verbindung, 6ffnen Sie Bluetooth, Apple
Telefon 6ffnen Bluetooth-Methode: Finger auf den oberen
Rand des Displays klicken, dann nach unten schieben, dann
erscheint unten Abbildung 9.10 Bluetooth-Verbindung, klicken
Sie auf die Abbildung 9.10 Bluetooth-Symbol Bluetooth, &ffnen



Sie Bluetooth, Bluetooth-Symbol, wie in der Abbildung unten
blauem Hintergrund.

Abbildung 9.10 Mit Bluetooth verbinden

Nach Herstellung der Bluetooth-Verbindung auf Bluetooth
Neues Gerdt suchen (Abbildung 9.9) klicken, um die Bluetooth
Oberfl&che aufzurufen, dann auf Neues Gerdt suchen
(Abbildung 9.11).

Wie in der Abbildung gezeigt, nach einem verbundenen Gerat
suchen. Wahlen Sie als Beispiel die Verbindung XSTO9C2CBS.



XSTO

Blustooth Search for New Device

XSTO9CZCES Blueotooth

Q S ] 2
Abbildung 9.11 Bluetooth-Suche nach einem neuen Gerat

Um eine Verbindung herzustellen, klicken Sie auf XSTOYC2CB8
in Abbildung 9.11. Um eine Verbindung zum Gerat herzustellen,



geben Sie das 4-stellige Passwort ein (standardmdaBsig die
letzten 4 Ziffern des GerGtenamens: 2CB8) und klicken Sie auf
die Schaltflache Bestatigen.

password verifiers

0000

Confirm

Abbildung 9.12 Geratepasswort-Oberflache

Nach der erfolgreichen Verbindung des Gerd&ts wird die
Anwendung automatisch auf die Schnittstelle fir die
erfolgreiche Verbindung des Gerdats umgeschaltet (siehe.
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Abbildung 9.13 Das Gerat wurde erfolgreich verbunden



10. 4 Fernsteuerung und Bedienung

10. 4. 1 Oberflache fir erfolgreiche Gerateverbindungen

Der Bildschirm |&sst sich in einen oberen, mittleren und unteren
Teil unterteilen. Der obere Teil der Benutzeroberfldche umfasst die
Tasten "Verbindung trennen" in der oberen linken Ecke,
"Gerdtename', "Einstellungen" in der rechten Ecke, "Ausschalten” in
der unteren Ecke, "Standardbetrieb" in der unteren linken Ecke,
"Automatische Verriegelung" und "Ein-Tasten-Faltung” in der
unteren rechten Ecke. In der Mitte der Benutzeroberfldche sind
eine groBe Leistungsanzeige, die Gesamtkilometer und die
Fernbedienungstasten angeordnet. Startseite, Standort,
Nachrichten und Mine bilden den n&chsten Teil der
Benutzeroberfldche.

10. 4.2 Trennen

Klicken Sie auf die Schaltfléche Trennen, wie in Abbildung 9.13
dargestellt. Das in Abbildung 9.14 dargestellte Dialogfenster wird
angezeigt. Durch Anklicken der Schaltfldche OK wird die
Verbindung zum Gerdt XSTO?C2CB8 getrennt. Die Anwendung
wechselt dann zu der in Abbildung 9.9 gezeigten Oberfl&dche und
zeigt, da XSTO9C2CB8 erfolgreich verbunden wurde, einen
anderen Inhalt als in Abbildung 9.9, wie in der neuen Oberfldche
fUr erfolgreiche Anmeldung in Abbildung 9.15 gezeigt. Um das
Gerdat XSTO9C2CB8 erneut anzuschlieBen, klicken Sie einfach auf
XSTO9C2CB8, um es anzuschlieBen.



Confirm whether to disconnect the
device

Confirm

rq KA A

Abbildung 9.14 Trennen



X5TO

Bluetooth Search for New Device

XSTO9C2CBE Blustooth L)

Q A A 2

Abbildung 9.15 Oberflache fir die erfolgreiche Erst-Anmeldung



10. 4.3 Einrichtung

Um die in Abbildung 9.16 dargestellte Einstellungsseite
aufzurufen, klicken Sie auf die Einstellung in der oberen rechten
Ecke von Abbildung 9.13. Auf der Seite Einstellungen gibt es vier
Optionen: Allgemeine Einstellungen, Informationen Gber die
Batterie, Gerateversion und Notfallkontakt.

£ Settings

General setting
Battery information
Device Version

Emergency Contact

Abbildung 9.16 Einrichtungs-Oberflache



10.4.3.1 Allgemeine Einstellungen

Klicken Sie auf die allgemeinen Einstellungen in Abbildung 9.16,
um zur Schnittstelle fUr die allgemeinen Einstellungen zu gelangen,
die in Abbildung 9.17 dargestellt ist. In den allgemeinen
Einstellungen sind die Einstellungen fur die Sprache und fur das
Fahren mit fester Geschwindigkeit enthalten. Wie in Abbildung 9.18
gezeigt, klicken Sie auf Spracheinstellungen, um die Einstellungen
fUr die Sprache anzuzeigen. Klicken Sie in der Sprachansage auf
die Schaltfléche Offne Sprachansage, um mit dem Finger nach
rechts zu wischen, so dass die blaue Hintergrundfarbe angezeigt
wird. Offnen Sie die Sprachansage auf die gleiche Weise. Die
Sprachansage ist noch nicht in Betrieb und der Sprachalarm ist in
Befrieb. Es gibt drei Optionen fUr die Lautstérke. Klicken Sie auf eine
der drei Optionen, um sie auszuwdhlen.

4 General setting

Woice Seltings

Fixed speed cruise

Abbildung 9.17 Oberflache Allgemeine Einstellungen



< Voice Settings

Open Voice Prompt

Turn on Voice alarm

Volume

Abbildung 9.18 Spracheinstellungen

Die Geschwindigkeitsanzeige wird auf die gleiche Weise
geodffnet wie die Sprachansage.

Nachdem die Warnung geoffnet wurde, erscheint ein
Warnhinweis und klicken Sie auf OK, um die
Geschwindigkeitsanzeige zu &ffnen.



Caonfirm whether fo tum
on CrEse control
function
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belongs to aatorat
operation, which regaines
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Abbildung 9.19 Reisegeschwindigkeit

10.4.3.2 Batterieinformationen

Um die Batterieleistung und den Batteriestatus zu diesem

Zeitpunkt anzuzeigen, klicken Sie auf die Batterieinformationen in
Abbildung 9.16.

Die Batterieleistung betrdgt 100% und der Batteriestatus ist
normal, wie in Abbildung 9.20 dargestellt.



{ Battery information

Battery percentage 100%

Battery stalus Mormal

Abbildung 9.20 Batterieinformationen

10.4.3.3 Gerateversion

Wie in Abbildung 9.21 dargestellt, auf die Geréateversion in
Abbildung 9.16 klicken.



4 Device Version

Current versiond

Abbildung 9.21 Gerateversion

10.4.3.4 Noftfallkontakt

Wie in Abbildung 9.22 gezeigt, auf den Noftfallkontakt in
Abbildung 9.16 klicken. Da der Notfallkontakt leer ist, kbnnen Sie
ihn durch Klicken auf die Schaltfldche HinzufGgen in der oberen
rechten Ecke (siehe Abbildung 9.23) und durch Klicken auf den
Noftfallkontakt (siehe Abbildung 9.24) hinzufGgen.



< Emergency Contact

Abbildung 9.22 Noffallkontakte

L4 Emergency Contact

Abbildung 9.23 Noffallkontakte hinzufigen

10. 4. 4 Modus wechseln

Um in den S-Modus zu wechseln (siehe Abbildung 9.25), klicken
Sie auf den N-Modus in Abbildung 9.13. Die Geschwindigkeit im
N-Modus ist langsamer als im S-Modus.
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Abbildung 9.25 Modus wechseln

10. 4.5 Entsperren/Sperren

Durch Anklicken von "Entsperren/Sperren” gelangen Sie in den
Sperrmodus und durch erneutes Anklicken wieder zurUck in den
Entsperrmodus.



10. 4. 6 Ein-Taste-M4 falten

Die Ein-Knopf-Falt-Funktion faltet die Maschine zusammen oder
entfaltet sie.

Durch Anklicken der Ein-Tasten-Faltfunktion in Abbildung 9.13,
wenn sich M4 im ausgeklappten Zustand befindet, wird die
Maschine eingeklappt.

Durch Dricken der Taste "Ein-Tasten-Falten" wird die Maschine
ausgeklappt, wenn sich M4 im eingeklappten Zustand
befindeft..

10. 4. 7 Herunterfahren

Klicken Sie auf die Schaltfléche Aus in Abbildung 9.13.
Daraufhin erscheint das Popup-Fenster der Schnittstelle zum
Herunterfahren in Abbildung 9.26. Klicken Sie auf die
Schalifléche Bestatigen, um den Shutdown-Status zu aktivieren.
Die App springt daraufhin auf die Oberfl&che in Abbildung
9.15.



Confirm whether the car is locked
and shut down

Confirm

Abbildung 9.26 Oberflache zum Herunterfahren

10. 4. 8 Fernsteuverung

Auf die Schaltfldche Fernsteuerung in Abbildung 9.13 klicken
und Abbildung 9.13 wechselt zu Abbildung 9.27. Auf die
Schalifléche Fernsteuerung klicken, um die
FernsteuerungsoberflGche in Abbildung 9.28 aufzurufen.
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Abbildung 9.27

Weiter zur Steuerung der Oberflache
Auf der rechten Seite der Bedienoberfldche befinden sich der
Hupenschalter und die globale Lageregelung, in der Mitte die
Geschwindigkeit der aktuellen Maschine und der virtuelle
Bedienjoystick, direkt unter dem virtuellen Bedienjoystick
befindet sich die Taste zur Einstellung des
Geschwindigkeitsgetriebes.



4 Remote Caontrol

Abbildung 9.28 Oberflache der Fernsteuerung

10.4.8.1 Der Hupenschalter

Klicken Sie auf die in Abbildung 9.28 dargestellte Taste des
Hupenschalters, um die Hupe einzuschalten; lassen Sie die Taste
los, um die Hupe auszuschalten.

10.4.8.2 Ganzheitliche H6henregulierung

Durch Anklicken der Schaltfldéche Gesamteinstellung in Abbildung



9.28 wechselt die Oberflache zur Oberfldche Sitzeinstellung in
Abbildung 9.30.

< Seat Adjustment

o,
A

Oberflache der Sitzverstellung
Der Sitz des M4 kann angehoben und abgesenkt werden.
Wenn Sie den Aufwartspfeil in Abbildung 9.30 unten gedrickt
halten, hebt sich der Sitz und die Meldung "Sitz hebt sich"
erscheint in der Schnittstelle fUr die erfolgreiche Sitzeinstellung
des M4, Abbildung 9.31.



< Seat Adjustment

Saat rising

Abbildung 9.31 Der Sitz M4 wurde erfolgreich eingestellt
10.4.8.3 Automatischer Sitzausgleichsschalter

Klicken Sie zur Bestatigung auf die Schaltfladche "Automatischer
Sitzausgleich", um den automatischen Ausgleich zu aktivieren,
und klicken Sie erneut auf "Bestatigen", um den automatischen
Ausgleich zu deaktivieren.



10.4.8.4 Virtuelle Betriebs-Joystick-Hebel

Der Bediener sitzt direkt vor der Maschine und drickt und hélt
den virtuellen Joystick in Abbildung 9.28 in Vorwdrtsrichtung.
Die Maschine bewegt sich mit der Geschwindigkeit vorwdrts,
die durch das Getriebe eingestellt wurde, und die Person kann
den Joystick verwenden, um die Maschine so zu steuern, dass
sie sich vorwdrts, rGckwdrts, nach links oder nach rechts
bewegt.

10.4.8.5 Regulierung des Getriebes

Drucken Sie auf die Geschwindigkeitsanpassung in Abbildung
9.28 und das Geschwindigkeitsanpassungs-Pop-Over der
Fernbedienung erscheint in Abbildung 9.32. Dricken Sie auf die
aktuelle Geschwindigkeit in der Abbildung und ziehen Sie die
Geschwindigkeit 1, um die Geschwindigkeit anzupassen.



Slide adjusting speed gear

[ 1]
O

Abbildung 9.32 Popup-Fenster fir die Geschwindigkeitseinstellung
auf der Fernbedienung



10.4.9 Startseite

Klicken Sie auf die Startseite von Abbildung 9.13, also auf die
Seite von Abbildung 9.13. Der Inhalt von Abbildung 9.13 wurde
oben bereits detailliert dargestellt.

10.4.10 Position

Klicken Sie auf die Position in Abbildung 9.13 und 6ffnen Sie die
Seite mit den Positionsinformationen in Abbildung 9.33. Klicken Sie
je nach Bedarf auf die Schaltfldche "Einmal ausfGhren" oder
verwenden Sie die Anwendung. Wenn das Klicken nicht zul@ssig
ist, kann diese Funktion nicht verwendet werden (HINWEIS: Die
Android-Version der Anwendung 6ffnet die Anwendung zum
Abrufen der Positionsinformationen. Diese Funktion ist nur for
Produkte verfugbar, die Uber eine Ortungsfunktion verfGgen).

Location

Abbildung 9.33 Seite mit Standortinformationen

Einmal auf AusfUhren klicken oder App verwenden, Abbildung
9.34. Abbildung 9.34 Die roten Koordinaten zeigen die aktuelle
Position des Mobiltelefons, die blauen Koordinaten die
Positionsdaten von XSTOYC2CBS.



Location

Abbildung 9.34 Erfolgreiche Standortabfrage

10.4.11 Trends

Auf Dynamik in Abbildung 9.13 klicken, die Oberfldche wechselt
zu Abbildung 9.35:



Dynamic

Equipment Introduction Company Prafile Brar

L=

Equipment Introduction

Abbildung 9.35 Einfihrung in die Ausristung
10.4.11.1 Unternehmensprofil

Um die Schnittstelle zu Abbildung 9.36 zu dndern, klicken Sie auf
das Unternehmensprofil in Abbildung 9.35.:

Dynamic

Company Profile

S

Abbildung 9.34: Unternehmensprofil



10.4.11.2 Unternehmensprofil

Durch Anklicken der Markenwerbung in Abbildung 9.35 dndert
sich die OberflGche in Abbildung 9.37:

Dynamic

Brand Promotion

S

Abbildung 9.37 Markenwerbung
10.4.11.3 Gerate-Leasing

Auf den Gerate-Leasingvertrag in Abbildung 9.35 klicken und die
Schnittstelle wie in Abbildung 9.38 &ndern.:

Dynamic

Company Profile

S

Abbildung 9.38 Gerate-Leasing



10. 4. 12 Mine

Klicken Sie auf Mine in Abbildung ?.13, die Benutzeroberfldche
wird in Abbildung 9.39 dargestellt.

Sie kdnnen lhre Daten bearbeiten, indem Sie auf den obersten
Benutzernamen klicken: Konto und Sicherheit,
Nutzungsbedingungen, Privatsphdre, Nach Aktualisierungen
suchen, Caches 16schen und Impressum.

. User Nickname >

&  Account and Security

El Comment Feedback
& User Agreement

G Privecy Palicy

[® Check for Lipdates
&1 Clear cache

D  Aboutus

Abbildung 9.39 von Mine

10.4.12.1 Meine Information

Klicken Sie auf den Benutzernamen, um meine Daten zu dndern.



Sie haben die Médglichkeit zur Andqrung des Avatars und des
Spitznamens. Klicken Sie nach der Anderung auf Speichern.

10.4.12.2 Kontonummer und Sicherheit

Klicken Sie auf die Abbildung 9.39 Konto und Sicherheit,
kénnen Sie das Kontopasswort dndern und das Konto kindigen,
wie in Abbildung 9.41 Konto und Sicherheit, klicken Sie auf das
Passwort &ndern, kdnnen Sie das Passwort &dndern, und das
Passwort zu &ndern gibt es zwei Méglichkeiten: durch das alte
Passwort oder durch die Uberprifung der Handynummer, wie in
Abbildung 9.42 gezeigt, um das Passwort zu dndern, die andere ist,
klicken Sie auf das Konto kUndigen, kédnnen Sie klicken, um das
Konto auszuflllen, wie in Abbildung 9.43 Konfo kindigen gezeigt.

£ Account and Security
4 Change password
Abbildung 9.41 Abbildung 9.42 Passwort
Kontonummer und andern

Sicherheit



4 Log off socount

Eill it the Cancedatsan dppstatsan

Abbildung 9.43 Konto I6schen

10.4.12.3 Feedback

Klicken Sie auf das Feedback in Abbildung 9.39, wie in Abbildung
9.44 dargestellt. Das Feedback kann je nach Feedbacktyp
gegeben werden.



£ Comment Feedback Feedback Loy

Feedback type

Problem Descriptien (nmea)

Abbildung 9.44 Feedback zur Meinung

10.4.12.4 Benutzervereinbarung

Klicken Sie auf die Benutzervereinbarung in Abbildung 9.39, wie in
Abbildung 9.45 dargestellt, und zeigen Sie den Inhalt der
Vereinbarung im Zusammenhang mit der Benutzerregistrierung im

Detail an.



L4 Reglstration Agreement

KETO ) User Service Agieeiend
The NSTO ) Uker Service Agreemenl will help you unde
rstand the foliowing coment
1. Indroduction
. Sevics Degeriplion
SeEvich usoge rules
4. Upload and share user contend
5. User Personal information Pralection
B, Irnelechian Pooperty
. Adeertising, Third-party links

B. Limitation of Liability

10, Account cancallation

11. Minors clause

12, Malification
13, Comiact information
14, Other

1. Faduction

1.1 This sgreeimssnt b bebwedsn The ussr (hensinafler relen

ed 1o as ‘you’) and the Zhongshan Xisoshentong innovati

on Technology Co., Lid (hersmafier refenad 1o a8 “Xisoshe
Aoy, and the Xisoiheraong will atictly provide product

§ and/or sardces in pooordance with the iems of this agr

eement. The terms of this agreement consifule a preregu
Bile Tod your use of the praducls andor sernces provaiked

by tha Xisoshenlorg amnd thee derivalive senaces. You sha

Abbildung 9.45 Benutizervereinbarung

10.4.12.5 Datenschutzrichtlinie

Um den detaillierten Inhalt der Datenschutzrichtlinie dieser
Anwendung zu verwenden, klicken Sie auf die
Datenschutzrichtlinie in Abbildung 9.39, wie in Abbildung 9.46
gezeigt.



< Privacy Policy

Privacy Policy
Updated oncJune 16, 2023
Elfective date: June 16, 2023

Thiis policy applies 1o XSTO App product s of services (her

einafter referred 1o as “this application’)

This privacy policy section will help you understand the fol

lowing

1. Definition and Scope of Application

2. How do we collect and use your information;
3. How do we use cookies and similar technol
ogies;

4. How do we share, transfer, and publicly disc
lose users' personal information;

5. How do we protect the information securit
y of users;

6. How do you manage personal information;
7. How do we handle information about minor
13

8. How your information is transferred globall
Y.

Abbildung 9.46 Datenschutzrichtlinie

10.4.12.6 Nach Update suchen

Durch Klicken auf die Schaltfléche Update prufen in Abbildung
9.39 kann, wie in Abbildung 9.47 gezeigt, Gberpriuft werden, ob die



aktuelle Version der Anwendung die neueste ist. Die Abbildung
zeigt, dass die aktuelle Anwendung die neueste Version ist und
keine Aktualisierung erforderlich ist.

. User Nickname >

8 Account and Security

E Comment Feedback

[@ User Agresment

[ Privacy Podicy

[® Check for Lipdales

& Clear cache

2 Aboul s

Abbildung 9.47 Nach Updates suchen

10.4.12.7 Cache léschen

Klicken Sie in Abbildung 9.39 Clear Cache, k&nnen Sie die
Anwendung fur die Verwendung von Cache-bezogenen
Informationen zu I6schen, ist die spezifische Cache-GréBe auf der
rechten Seite des Bildes angezeigt, die Abbildung 9.3? der Cache-
GroBe 1,3 MB, achten Sie darauf, den Cache zu leeren, dann
verwenden Sie die App-bezogenen Inhalte kdnnen wieder Traffic-
Download-Inhalte, um unnétige Cache zusatzlichen Traffic-
Verbrauch zu vermeiden, wdhlen Sie bitte sorgfaltig leeren Cache.



10.4.12.8 Uber uns

Klicken Sie auf Uber uns in Abbildung 9.39, wie in Abbildung
9.48 dargestellt. Uber uns.

< About us

Current version1.1.5

Abbildung 9.48 Uber uns



EU Declaration of Conformity

according to he REGULATION (EU) 2017/745 OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND

OF THE COUNCIL

Doc. No.: XSTO-CE-T02-008-01

Manutacturer:
Address:

Single Registration Number
(SRN) of the Manutacturer:
Authorised representative
(AR):

Address:

Single Registration Number
(SRN) of AR:

XSTO CO.,, LTD.

Floor 1. Bulding C. 555 Plant. Ma'an Cun Rd, Cuheng
New Dstrct, Znongshan City, Guangdong Prownce.
China

CN-MF-000018902

Share Info GmbH
Heerdter Lobweg 83, 40549 Dusseldorf
DE-AR-000005132

We, the manufacturer, declare under our sole responsibility that;

Product

Name:

Type'model,
e s o et

Dt Lttt d

the e b e
casdical EMDN Code:
device(S) Intended
Purpose:
Classification:
(Annex VIll of

the MDR)

Basic UDIDI:
Conformity assessment
procedure:

Applied harmonized
standards and Common
Spocification:

Notified Body:
Address:
Notified Body number:
Certificate(s) number.:
Expire date of the
Certificate:

Start of CE Marking:

Mobiity Robot

M4, MU

¥122124 CARROZZINE ELETTRICHE

The Mobilty Robot is 8 molor driven transportation
sutable for medwal nstitubons or lamiles as peopie
with mobdity dficultios.

Class | Medical Device according fo nule 13
BOTS05265M4YV

EU Declaration of Conformity + Technical
Documentation (Annex i)

Refer 1o the Appondix | for detads



The proc d has beon factured under a quality management systom
soconding 1o Annex IX of Regulation (EU) 2017/745.

The above t Gock of confs y 8 exclusively under the responsility
of the manutacturer.

XSTO CO., LTD.
Floor 1, Bulding C. 555 Plant. Ma'an Cun Rd, Cuheng New District, Zhongshan City,
Guangdong Province, China




Appendix I: Applied harmonized standards and Common
Specification

is/are in conformty wth the rede and of the Councll and the
mmmmm&shmmmum&w
Se AN SuppOning documents ace retained under the

otu 4 3
Applied harmonized  Regulaton (EU) EN ISO 10993-5: 2009
standards and Common  2017/745:2023
Specification MEDOEV 2.7/1 rov4:2016  EN ISO 10993-10: 2023
MEDDEV2.12110v. 82013  EN ISO 10993-23: 2021
‘ a EN 62366-1:
25;:&0 1497 1: 2010A11: 2015+AC-2015+AC-2016
+A1: 2020
. EN 60601-1-6:
ISQITR 24671: 2020 2010+A1:20150A2.2021
EN ISO 13485: 2016+AC. EN 12184: 2022

2018
EN 20417: 2021 EN 6213312017
; EN 60601-1-2
EN ISO 15223-1: 2021 vk pg adpmbo]
EN 1SO 10963-1; 2020 EN 62304 20068/A1:2015
This DC is vald from 2024.02.04,

-
T e

Signature (on bahalfl of the manufactunes)

Rew, 1.0
Signed on: 2024.02.04
Place: Zhongshan, China




Autorisierte Importeur und Distributor:

DMS®

DM-System GmbH

Heid 14/3 | 77855 Achern

Tel.:+49-7841-83105-90

Email: support@dm-system.de | https://reha-mobility.com/

Hersteller:

#”5N\® ysTO CO., LTD.
xSt

Ease Your Way To Anywhere

xstomobility.com
+86-760-28207258

info@xstomobility.com

© ® 60

Floor 1, Building C, 555 Plant. Ma’an Cun Rd, Cuiheng New District,
Zhongshan City, Guangdong, China



